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DOGRU KULLANIM ve GUVENLIK SARTLARI

Cihaz panoya baglanirken ve panodan sokiiliirken tiim enerjiyi
kesiniz.

Cihaz1 solvent veya benzeri bir madde ile temizlemeyiniz. Sadece
kuru bez kullaniniz!

Teknik bir problemle karsilasildiginda liitfen cihaza miidahalede
bulunmayiniz ve en kisa siirede teknik servisle iletisime geciniz.

Yukarida belirtilen uyarilarin dikkate alinmamasi durumunda
ortaya c¢ikacak olumsuz sonucglardan firmamiz ya da yetkili satici
higbir sekilde sorumlu tutulamaz.

Cihaz ¢ope atilmaz, cihaz toplama merkezlerine (elektronik ve
elektronik cihazlar doniisiim noktalar1) teslim edilmelidir. Dogaya
ve insan saglhigina zarar vermeden geri doniistiiriilmeli veya imha
edilmelidir.

Bu cihazin kurulumu, montaji, devreye alinmasi ve isletimi,
yalnizca yeterli ehliyete sahip kisiler tarafindan, giivenlik
yonetmeliklerine ve talimatlarina uygun olarak yapilmali ve
kullanilmalidir.
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1.GIRIS
1.1. Genel Ozellikler

Grup ARGE markasimnin bu {irlnii, ana elektrik sebekesi ile yenilenebilir
enerji lretim santrali arasinda konumlandirilan ¢ok fonksiyonlu sebeke izleme
(Loss of Mains) rolesidir. Sehir sebekesinin ¢esitli parametrelerini siirekli izleyerek
olusabilecek herhangi bir gerilim ya da frekans bozulmasinda enerji santrali ile
ana elektrik sebekesini kullanicinin belirledigi veya sartnamelerde belirlenmis stire
icerisinde ayirir ve sistem nominal degerine ulastiginda yenilenebilir iiretim santralinin
tekrar devreye girmesini saglar. Cihaz asagidaki yer alan basliklarla agiklanabilir.

Sebeke izleme rolesi: 3 faz-ndtr’e ait gerilimleri, faz—notr ve faz-faz
gerilimleri, frekansi, gerilim ve frekanstaki kayma gibi degerleri Olgiip
ekranda izlenme imkanini verir. Bununla beraber, cihazda belirlenen hata
durumlarinda  hafizasina  kaydeder. Cihaz ile ilgili  gerekli  bir¢ok
ayarlama (Vmin, Vmax, Fmin, Fmax) menii iizerinden ger¢eklestirilebilmektedir.
Haberlesmeli sistemi sayesinde, tiim okunan parametreler standart MODBUS
protokolii lizerinden uzaktan izlenilebilmekte ve cesitli ayarlamalar yapilabilmektedir.

1.2. Temel Ozellikler

+ Mikroislemci Tabanl1 izleme ve Kontrol

e Genis Aralikh Besleme: 85-265 V AC /24-265V DC Besleme

¢ Maximum Olciim Gerilimi: 500 V AC RMS (500VP) (Faz - Faz: 800 V)

* Notr ve Faz Kesintilerini Algilama

* Frekans Ol¢iim Arahg: 40-70 Hz

* RS-485 MODBUS RTU Protokolii ile Haberlesme Kolayligi ve 247 Farkli
MODBUS Adresi

-k

.3. Giris ve Cikislar

* 24-265 V AC-DC Besleme Girisi

* 1Adet24V DC Cikis

* 1 Adet MODBUS RS485 Portu

* 4 Adet Dijital Giris

* 3 Adet Role Cikis1 230 VAC /32 V DC 10A
3 Faz — Nétr Analog Gerilim Ol¢iim Girisi



1.4. Ekran ve Tuslar

« 2.4”TFT-LCD Panel

 Anlik Gerilim ve Frekans Izleme

* Ekranmin Altinda Konumlanan Tuslar ile Koruma ve Haberlesme Verilerinin Ayarlanmasi
+ Alarm Durumlarinin Ger¢ek Zamanl Kaydedilip Izlenmesi

L N YO Y1 Y2 Y3 Y4 L1 L2 L3 N

Y17 Y2/ Y3/ Y4/ (!) @ rower

L-N V(RMS)| FREKANS 43.2°C

230,0 @‘ FAULT

230,0
MONITORING  [R¥ 230,0 @ @ sreacer

50,00 6 @ Tick

230V@50Hz  Adres:247  2025.03.07 15:11:50
VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F @ @ uink

ﬁ’%E nep\/Ar
N

NO COM NC NO COM NC NO COM NC A B

Giig, haberlesme, hata ve kesici konum led gostergeleri (LED
gostergelert TFT panelden ayr1 olarak kontrol sistemi ile dogrudan
iliskilidir. Ekranin arizalanmasi durumunda led gostergelerden durum izlenebilir.)

1.5. LED'ler

Power: Cihaza enerji gelip gelinmedigi anlagilir.

Fault: Cihaz, belirlenen gerilim ve frekans degerlerinin disina ¢iktig1 zaman bu LED
yanar.

Breaker: Kesicinin a¢ilip agilmadigin belirtir.

Tick: Belirlenen gerilim ve frekans degerlerinin i¢ine girdiginde kesici kapanma geri
sayim LED’1 yanip soner.

Link: Haberlesme gercgeklestigi zamanlarda LED yanip soner.



2.FONKSIYONLAR

» Diistik ve Yiiksek Gerilim 1. Kademe A¢gma / Koruma

» Diistik ve Yiiksek Gerilim 2. Kademe A¢gma / Koruma

» Diisiik ve Yiiksek Frekans 1. Kademe A¢ma / Koruma

» Diisiik ve Yiiksek Frekans 2. Kademe A¢ma / Koruma

» Saniyedeki Artan Frekans Degisimine (ROCOF) Kars1 A¢ma / Koruma
* Gerilim A¢1 Kaymasina Kars1 (Vector Shift) A¢cma / Koruma

3. UYUMLULUK

« EMC - Bagisikligi EN 61000-6-2
* EMC — Emisyon EN 61000-6-3

4. GiRIS-CIKISLAR
4.1. Cihaz Besleme Girisi ve Calisma Ozellikleri

e AC:24-265V (45-65 Hz), <6 VA,
e DC:24-265V <6W

*  Surge Dayamimi: 5000 V

e Calisma Sicakhgi: -20 °C / +55 °C

4.2, Gerilim ve Frekans Girisi
Gerilim

 Olciim Faz-Faz: AC 0-865 V (Coziiniirliik: 0.1 V)
 Olciim Faz-Nétr: AC 0-500 V (Coziiniirlik: 0.1 V)

e Faz-Notr Ayar Aralhigi: AC 15-299 V (Coziiniirliik: 0.1 V)
« Olciim Yontemi: True RMS

* Ol¢iim Fonksiyonlari: Nétr ile / Notrsiiz Olgiim

Frekans

 Olciim Arahig: 40-70 Hz
e Ayar Aralg:: 40-65 Hz
 Olciim Hassasiyeti: + 0,01 Hz + 1 Hane



4.3. Dijital Girig Ozellikleri

4 adet dijital giris bulunmaktadir.

YO tizerinden gelen +24 V kontaktdrlerin yardime1 kontaklarindan dénerek Y1/Y2/
Y3/Y4 uglarina baglanabilmektedir.

- Kesici Rolesi (Y1)

- Acil Durum Butonu (Ayarlanabilir) (Y2, Y3, Y4)

- Uzaktan A¢ma/Kapatma (Ayarlanabilir) (Y2, Y3, Y4)

- Kagak Akim Rolesi Algilama (Ayarlanabilir) (Y2, Y3, Y4)

4.4. Role Cikislar

Cihazda 3 adet role ¢ikist bulunmaktadir. Kesicinin fonksiyonuna gore
1. ve 2. role konfigiire edilebilir. 3. rolenin de ilk iki réle birlikte ile nasil calismasi
gerektigi cesitli sekillerde ayarlanabilmektedir.




5. SEBEKE iZLEME ROLES| HATA DURUMLARI

Diisiik Gerilim 1. Kademe

Bu hata bilgisi, ilgili fazin “Diisiik
Gerilim 1. Kademe” koruma
fonksiyonunun kosullar1 saglandigi
(Kesme esik degeri ve kesme gecikme
stiresi) durumda gerceklesir.

T R2JV R3YY Y1/ Y2 v3/

V1 230,0 v OK
V2 161,0 v U<<
V3 230,0 v OK
B 50,00 Hz OK

230V@50Hz  Adres:247 2025.03.07 14:41:45

VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F

U<<

Yiiksek Gerilim 1. Kademe

Bu hata bilgisi, ilgili fazin “Yiiksek
Gerilim 1. Kademe” koruma
fonksiyonunun kosullar1 saglandigi
(Kesme esik degeri ve kesme gecikme
stiresi) durumda gerceklesir.

V1 230,0 v OK
V2 299.0 v U>>
V3 230,0 v OK
F 50,00 Hz OK

230V@50Hz  Adres:247  2025.03.07 14:48:22
VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F

1° rR239° R339 v Y2/ Y3/
VA1 230,0 v OK

V2 184,0 v U<
V3 230,0 v OK
F 50,00 Hz OK

230V@50Hz Adres:247 2025.03.07 14:23:16

VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F
U<

Diisiik Gerilim 2. Kademe

Bu hata bilgisi, 1lgili fazin “Diisiik
Gerilim 2. Kademe” koruma
fonksiyonunun kosullar1 saglandigi
(Kesme esik degeri ve kesme gecikme
stiresi) durumda gergeklesir.

Y R2IJVR3YY Y Y2/ v3/

V1 230,0 v OK

V2 2760 v U>
V3 230,0 v OK
F 50,00 Hz OK

230V@50Hz Adres:247
VLN-F Tepe | Giinliikler

Yiiksek Gerilim 2. Kademe

Bu hata bilgisi, ilgili fazin “Yiiksek
Gerilim 2. Kademe” koruma
fonksiyonunun kosullar1 saglandigi
(Kesme esik degeri ve kesme gecikme
siiresi) durumda gergeklesir.




Ortalama Agiri Gerilim R1J1 R2JY ROV v vz w3 e

L-N Vort(RMS) FREKANS 25.7°C

V1AV 230,0 v OK

Bu hata bilgisi, ilgili fazin “Ortalama
Asir1 Gerilim” koruma fonksiyonunun

kosullar1 saglandig1 (kesme esik degeri V2Av 253,0 v UumM>
ve kesme gecikme siiresi) durumda

gerceklesir. e 230,0 v OK

F 50,00 Hz OK

SN:00000008 Adres:247 2025.03.07 15:50:53

| VShft -F
UM>
PRrR3JY Y/ v2) v3/ ROCOF

e = Bu hata bilgisi, ilgili fazin “ROCOF
V1 230,0 v OK koruma fonksiyonunun kosullari
V2 2300 V OK saglandigi (kesme esik degeri, kag

’ periyot Ol¢lim alinacagi ve kesme
V3 230,0 v OK gecikme siiresi) durumda gergeklesir.

F 50,00 Hz ROCOF

230V@50Hz Adres:247  2025.03.07 15:11:50

VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F
ROCOF

Vektér Kaymas:

Bu hata bilgisi, ilgili fazin “Vektor \V& 230,0 v OK

Kaymasi-Vector Shifting” koruma

fonksiyonunun kosullar1 saglandigi (kesme V2 2300 v VS

esik degeri, hata siiresi) durumda gerceklesir. V3 2300 V OK
)

F 50,00 Hz OK

Sebeke Baglantisi Kesiliyor: 4 sn
VLN-F Tepe | Giinliikkler | Vort-F | & Menii




Diisiik Frekans 1. Kademe

Bu hata bilgisi, “Diisiik Frekans 1.
Kademe” koruma fonksiyonunun

kosullar1 saglandig1 (Kesme esik degeri

ve kesme gecikme siiresi) durumda
gerceklesir.

i° R2 W‘ R3 W‘ Y1/ Y2,/ Y3/

VA1 230,0 v OK
V2 2300 v OK
V3 2300 v OK
F 45,00 Hz F<<

Sebeke Kesildi: Diigiik Frekans (F<)
VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F

F<<

Yiiksek Frekans 1. Kademe

Bu hata bilgisi, “Yiiksek Frekans 1.
Kademe” koruma fonksiyonunun
kosullar1 saglandig1 (Kesme esik
degeri ve kesme gecikme siiresi)
durumda gergeklesir.

R13V R2AV RSV Va2 v v
V1 230,0 v OK
V2 230,0 v OK
V3 230,0 v OK

F 52,00 Hz F>>

SN:00000008 Adres:247 2025.03.07 15:12:53

VLN-F Tepe Gunlukler

F>>

VA1 230,0 v OK
V2 230,0 v OK
V3 230,0 v OK

F 47,00 Hz F<

230V@50Hz Adres:247 2025.03.07 15:08:50

VLN-F Tepe | Giinliikler
F<

Diisiik Frekans 2. Kademe

Bu hata bilgisi, “Diisiik Frekans 2.
Kademe” koruma fonksiyonunun
kosullar1 saglandig1 (Kesme esik degeri
ve kesme gecikme siiresi) durumda
gerceklesir.

; Y Y1 Y2/ Y3/
L-N V(RMS)| FREKANS 25.7°C

V1 230,0 v OK

V2 230,0 v OK
V3 230,0 v OK
F 51,00 Hz F>

230V@50Hz Adres:247 2025.03.07 15:11:50

VLN-F Tepe | Giinliikler | Vort-F

>

Yiiksek Frekans 2. Kademe

Bu hata bilgisi, “Yiiksek Frekans 2.
Kademe” koruma fonksiyonunun
kosullar1 saglandig1 (Kesme esik degeri ve
kesme gecikme siiresi) durumda
gerceklesir.




Geribesleme Hatasi

Bu hata durumu Y1 girisine bagl geri
beslemede hata olmasi durumunda
gerceklesir. Hata durumu giderildikten
sonra menii tuluna 3 saniye basili
tutularak baglanti tekrar
saglanabilmektedir.

Acil Stop Devrede!

Sebeke Kesildi! (Acil Stop)

Menii Tusu ile Sebeke Kesme

Menii butonuna basili tutulduktan

5 saniye sonra sebeke baglantisi
koparilabilir. (Ekranin bilgilendirme
kisminda, basili tutulan siire boyunca
baglantinin kesilmesine kalan siire
gosterilir)

Y17 Y2/ Y3/ Y&/
L-N V(RMS)| FREKANS 27.2°C

V1 230,0 v OK
V2 230,0 v OK
V3 230,0 v OK
F 50,00 Hz OK

Hata Durumundan Cikartiliyor: 2 sn
Vort - F Gunliikler

L-N V(RMS)| FREKANS 25.7°C

Geribesleme Hatasi
Duizeldikten Sonra

Menu Tusuna 3 sn
Basili Tutun

Sebeke Kesildi! (Geribesleme Hatasi)

Acil Stop

Y2 girisi lizerinden acil stop devrede
ekrani, “Acil Stop” olarak
programlanan girisin tetiklenmesiyle
gerceklesir. Girig deaktif edildikten
sonra eger baglanti sartlar1 da
saglantyorsa gecikme siiresi kadar
beklendikten sonra sebeke baglantisi
otomatik olarak gerceklestirilir.

Y17 Y2,/ Y3/
L-N V(RMS)| FREKANS 25.7°C

V1 230,0 v OK
V2 230,0 v OK
V3 230,0 v OK
F 50,00 Hz OK

Sebeke Baglantisi Kesiliyor: 4 sn

VLN-F Tepe Giinliikler Vort - F | & Menii

Menii Tusu ile $ebeke Baglama

Bu durum ekrani, sistem herhangi bir
durumda devreden ¢iktiginda veya
kullanici tarafindan sisteme miidahale
edilidiginde tekrar sistemi devreye
sokmak i¢in kullanilabilir. Menii
butonuna(F4) 5 saniye basili
tutuldugunda RESET ikonu belirir ve
eger baglanti sartlar1 da saglaniyorsa
baglant1 gerceklesir.



Uzaktan Kapatma

Bu durum ekrani, “Uzaktan Kapatma”
fonksiyonu kullanildiginda veya menti
butonuna 5 saniye basili tutuldugunda
gergeklesir. Sebeke baglantisini tekrar
saglamak i¢in menii butonuna ii¢ saniye
basili tutulmal1 veya “Uzaktan A¢ma”
girigi kullanilmalidir. Eger baglanti
sartlar1 da saglantyorsa baglanti
gergeklesir.

rR1JY R2JY R3YY Y1/ 2y 3/

L-N V(RMS)| FREKANS 25.7°C

VA1 230,0 v OK
V2 230,0 v OK
V3 230,0 v OK
F 50,00 Hz OK

Sebeke Baglantisi i¢in Kalan Siire: 5 sn

VLN-F Tepe | Giinliikler Vort - F | % Menii

Kacak Akim Algilama

Y3 girisi lizerinden kagak akim algilama
durumu ekrani, "Kacak Akim
Algilama" olarak programlanan girigin
tetiklenmesiyle gerceklesir. Kacak akim
rOlesinin devreye girmesiyle sebeke
baglantis1 kesilir. Kagak akim rolesi
devreden ¢iktiktan ve saniye gecikme
stiresi kadar beklendikten sonra sebeke
baglantis1 tekrar gergeklestirilir.

Kullanici Kapatti
Diizelttikten Sonra
Menu Tusuna 3 sn

Basih Tutun

Sebeke Kesildi! (Kullanici Tarafindan)

Uzaktan Agma

Y4 girisi lizerinden uzaktan agma
ekrani, “Uzaktan A¢ma” olarak
programlanan girisin tetiklenmesiyle
gerceklesir. Kesilmis olan sebeke
baglantisi, eger baglanti sartlar1 da
saglaniyorsa tekrar gergeklesir.

rR1JY R2YY Y1/
L-N V(RMS)| FREKANS 25.7°C
N 0

Kagak Akim Algilandi!

Sebeke Kesildi! (Kagcak Akim Algilandi)

| | | & Menii




6. YAPILANDIRMA PARAMETRELERI

Yapilandirma

Men Ayar Aralig
" Olanaklari Y sl
Nominal Gerilim 50-300 V 1V
beke Baglant Olgiim K Algil -
Sebeke Baglantisi Baglanti Kontroli gum opma Algilama
Notr Kopma Algilama -
Kesme Esik Degeri 69-345V x0.005
Baglama Esik Degeri 57,5-333,5V x0.005
Asirn Gerilim U> (59>S2) - —
Kesme Gecikme Siresi 0-600 s 10 ms
Baglama Gecikme Siresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 69-345V x0.005
Baglama Esik Degeri 57,5-333,5V x0.005
Asirt Gerilim U>> (59>S2) - ——
Kesme Gecikme Siresi 0-600 s 10 ms
Baglama Gecikme Suresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 57,5-333,5V x0.005
3 Diisiik Gerilim U< (27<S1) Baglama E;|k Degen : 69-345V x0.005
Gerilim Kesme Gecikme Suresi 0-600 s 10 ms
Baglama Gecikme Suresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 57,5-333,5V x0.005
Duisiik Gerilim U<< (27<S2) Baglama E.$|k De%erl : 69-345V x0.005
Kesme Gecikme Siresi 0-600 s 10 ms
Baglama Gecikme Suresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 6,9-333,5V x0.005
Ortalama Asir Gerilim UM Baglama Esik Degeri 5,7-345V x0.005
. Kesme Gecikme Siiresi 0-600s 10 ms
Sebeke Izleme
Baglama Gecikme Siresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 40-62 Hz 0.01 Hz
Baglama Esik Degeri 42-65 Hz 0.01 Hz
Asir Frekans F> (81<S2) Kesme Gecikme Siiresi 0-600s 10 ms
Baglama Gecikme Siresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 40-62 Hz 0.01 Hz
Baglama Esik Degeri 42-65 Hz 0.01 Hz
Asiri Frekans F>> (81>S2) Kesme Gecikme Siiresi 0-600 s 10 ms
Baglama Gecikme Siresi 0.05-600 s 10 ms
Frekans - —
Kesme Esik Degeri 42-65 Hz 0.01 Hz
Baglama Esik Degeri 40-62 Hz 0.01 Hz
Dusilk Frekans F< (81<S1) Kesme Gecikme Siiresi 0-600 10 ms
Baglama Gecikme Siresi 0.05-600 s 10 ms
Kesme Esik Degeri 42-65 Hz 0.01 Hz
Baglama Esik Degeri 40-62 Hz 0.01 Hz
Disuk Frekans F<< (81<S2) Kesme Gecikme Siiresi 0-600 10 ms
Baglama Gecikme Suresi 0.05-600 s 10 ms
Esik Degeri 0.1-5Hz 0.005 Hz
Periyot Sayisi 4-50 1
ROCOF Kesme Gecikme Suresi 0-600 s 10 ms
Baglama Gecikme Suresi 0.05-600 s 10 ms
Esik Degeri -60° .1°
Vektor Kaymasi st ug I. 260 9.
Hata Siresi 3-600 sn 1sn
57.5-333.5
Gerilim Aralig V(x0.250- x0.005
Devreye Girme Kosulu x1450)
Frekans Aralig 1-65 Hz 0.01 Hz
Gecikme Suresi 100 dk 1sn




Girig/Cikis Ayarlar

Geribesleme(Y1)

Baglanti Tipi

Normalde Agik(NO),
Normalde Kapali(NC),

Fonksiyonu

Y1, Devre Disi

Kesme Gecikme Suresi

1-600 s

1sn

Baglama Gecikme Suresi

1-999 s

1sn

Otomatik Baglanma

0-255

Dijital Girig(Y2-Y3-Y4)

Baglanti Tipi

Normalde A¢ik(NO),
Normalde Kapali(NC)

Girig-Y2
Fonksiyonu

Acil Stop, Kagak Akim Rolesi
Algilama, Uzaktan agma,
Uzaktan Kapama,Y1

etkisizlestir, Devre Disi

Baglanti Tipi

Normalde Agik(NO),
Normalde Kapali(NC)

Giris-Y3
Fonksiyonu

Acil Stop, Kagak Akim Rolesi
Algilama, Uzaktan agma,
Uzaktan Kapama,Y1

Baglanti Tipi

Normalde Agik(NO),
Normalde Kapali(NC)

Giris-Y4
Fonksiyonu

Acil Stop, Kagak Akim Rolesi
Algilama, Uzaktan agma,
Uzaktan Kapama,Y1

etkisizlestir, Devre Disi

Dijital Cikis

Acma Tetigi

100ms - 30sn

Kapama Tetigi

100ms - 30sn

Cikis - K1 Fonksiyonu

Surekli

Devre Disi

Agma Tetigi

100ms - 30sn

Kapama Tetigi

100ms - 30sn

Cikis - K2 Fonksiyonu

Surekli

Devre Disl

Senkron - K1

Asenkron - K1 (0-30sn
Gecikme)

Osn-10sn

Senkron - K2

Cikis - K3 (Kullanici) Fonksiyonu

Asenkron - K2 (0-30sn
Gecikme)

Osn-10sn

Surekli Devrede

Zamanli Devrede

Osn - 10sn

Kesici Sayag Bilgileri

Kesici Agma Sayisi

Kesici Kapama Sayisi

Sil/Sifirla

Uyari ve Olay Gunlugu

Liste Ekrani Ayarlari

Liste Segimi

Uyarilar, Olaylar & Uyarilar,
Olaylar

Alarm Segimi

5-250

Filtre Stresi

0-255

1sn

Listeyi Sil

Hata Gunlagu

Devre Disi - Devrede

Cihaz Ayarlari

Tarih ve Saat

YY/AA/GG hh/mm/ss

Modbus Adresi 1-247 1
Modbus Hizi 4800, 9600, 19200, 38400, }
57600, 115200, 256000
Veri Bit Sayisi -
Veri, Dur Bitleri ve Eslik Eslik Ayari Tek, Cift, Bos -
Dur Bit Sayisi 1,2 -
Modbus Yapilandirma Sossiz Aralk 21128 1
Modu ASCII, RTU -
Okuma Korumasi -
Modbus Koruma Yazma Kor'uma'5| -
Okuma Sifresi -
Yazma Sifresi -
Tepe Degerleri Sil -
Ornek Sayisi 1-16 1
Ortalama Tazeleme Periyodu 0.1-1s 100 ms
Kontrol Yuzdeligi %5-%50 1%
Ekran ayarlari $|'fr<'e Korur'naS|' -
Erisim Seviyesi -
Ekran Koruyucu -
Ekran Zaman Asimi 2-240 dk 1dk
Parlaklik Seviyesi %5-%100 1%
Zaman Dilimi(GMT) -12-12 1

Uzman Ayarlar

Varsayilan Ayarlar

Cihaz Reset

Kalite Kontrol Yap




7. DEVRE KESME SARTLARI

Girig Y2,Y3,Y4
Uzaktan Agma-Kapama

Sebeke Kesme Devresi
Kesme Sartlan

Acil Stop
Kacak Alam Rélesi

Girig Y1
R1, R2 geribeslemesi

—|

ROCOF

Vector Shift

U=UmM

U=U1

50 = Tms

F

0-800s

0-800s

—_ow | | owm |
=TI | o= | veon
— Kapama/Agma
T
v
Cikagi(R1, R2,
R3)
]
° o °
8. TEKNIK CIZIM
. 105 mm ) 58 mm

| S—

@)

86 mm

J

___ 000

o |




9. BAGLANTI SEMASI

1
L2
13
N
85-265 VAC
24265 v0c O T i P
" H—t 1 Konfigiire Edilebilir
) ) ) Diital Girisler
I I 2 & Fy
nnnnnnn ! L =
Y
o o o o
I

Yenilenebilir Enerji

AB: Agtirma Bobini Uretim Santrali

KB: Kapama Bobini
U<: Dustik Gerilim Bobini

Pulse Mode (Kesikli Mod): Bu modda c¢alismasi icin;
GIRIS / CIKIS AYARLARI -> Réle Cikist -> Cikis-K1 -> Modu -> A¢ma Tetigi
GIRIS / CIKIS AYARLARI -> Réle Cikist -> Cikis-K2 -> Modu -> Kapama Tetigi olarak ayarlanmalidir.

11
L2
13
N
85-265 VAC
24-265 VDC I Konfigiire Edilebilir
T T 7 ] Dital Girisler
& +- -
e 9[U<] KESICI
L)
o o o o
=

Yenilenebilir Eneriji

AB: Agtirma Bobini Uretim Santrali
KB: Kapama Bobini

U<: Dusik Gerilim Bobini

Continious Mode (Siirekli Calisma): Bu modda ¢alismasi i¢in;
GIRIS / CIKIS AYARLARI -> Réle Cikist -> Cikis-K1 -> Modu -> Siirekli
GIRIS / CIKIS AYARLARI -> Réle Cikist -> Cikis-K2 -> Modu -> Siirekli olarak ayarlanmalidr.

NOT: Salterde diistik gerilim bobini bulunmayan ve yalnizca agma-kapama bobini ile ¢alisan sistemlerde,

enerji kesintilerine karsit kontrol biitiinliigiiniin saglanabilmesi i¢cin UPS (Kesintisiz Gili¢ Kaynagi)
kullanilmasi tavsiye edilir.

Kontak durumlarinin izlenmesi ve uzaktan kontrol iglevlerinin giivenilir sekilde saglanabilmesi amaciyla,
kumanda devresi ile cihaz beslemesinin 24V DC ¢ikishi bir redresor iizerinden yapilmasi onerilir.




10. MODBUS HARITASI

Parametre ~ WR ~Max_Default Step

Modbus Adresi 206 Uint 16 - W/R 1 247 |1 1

Modbus Hizi(Table-2)* 210 (Uint16 bps W/R 0 5 1 1

Zaman Dilimi(GMT) 249 int_16 - W/R -12 (12 3 1 0 Devre Disi
Tarih Saat Timestamp (High) 250 |Uint16 - W/R 0 65535 [0 1 1 Devrede
Tarih Saat Timestamp (Low) 251 Uint_16 |- W/R 0 65535 [0 1

Ekran Ornek Sayisi 252 |Uint 16 |- W/R 1 16 8 1 Table-2

Ekran Yuzdelik Fark 253 (Uint_16 [% W/R 1 60 30 1 Modbus Hizi
Ekran Tazeleme Araligi 254 |Uint_16 |ms W/R 300 [10000 |300 100 0 4800 bps
Ekran Koruyucu Etkinlestirme 256 |Uint_16 |- W/R 0 1 1 - 1 9600 bps
Ekran Koruyucu Bekleme Sturesi 257 |Uint_16 |[dk W/R 3 240 (60 1 2 19200 bps
Ekran Parlaklik Seviyesi 258 |Uint_16 [% W/R 5 100 |90 1 3 38400 bps
Dil 260 Uint_16 |- W/R 0 1 0 - 4 57600 bps
Erigim Seviyesi(Table-7) 261 Uint_16 |- W/R 0 2 0 - 5 115200 bps
Erigim Kontrol Etkinlestirme 262 |Uint_16 |- W/R 0 1 0 -

Nominal Gerilim 265 |(Uint_16 |- W/R 50 |300 (230 1 Table-3

Olgiim Baglanti Kopma Algilama 268 |Uint_16 |[table W/R 0 1 0 - Index Kullanici Gikisi(K3) Modu
Notr Baglanti Kopma Algilama 269 (Uint_16 |table W/R 0 1 1 - 0 Devre Disi
Asin Gerilim(U>) Etkinlestirme(Tablo-1) 270 |Uint_16 |- W/R 0 1 1 - 1 Senkron(R1 ve R2)
Asin Gerilim(U>) Kesme Esik Degeri 271 Uint_16 |- W/R 100 |1300 |1250 |5 2 Asenkron(R1 ve R2)
Asin Gerilim(U>) Baglama Esik Degeri 272 |Uint_16 |- W/R 100 |1300 |1125 |5 3 Siirekll Devrede
Asir Gerilim(U>) Kesme Gecikme Suresi 274 |Uint_32 |ms(x10) |W/R 0 60000 (20 1 4 il Beveih
Asin Gerilim(U>) Baglama Gecikme Siiresi 276 |Uint_ 32 |ms(x10) |W/R 0 60000 (200 1

Asiri Gerilim(U>>) Etkinlestirme(Tablo-1) 280 (Uint_16 |table W/R 0 1 ] -

Asiri Gerilim(U>>) Kesme Esik Degeri 281 Uint_16 |- W/R 100 |1300 |1150 |5 Baglanti Tipi
Asiri Gerilim(U>>) Baglama Esik Degeri 282 Uint_16 |- W/R 100 |1300 |1050 |5 0 Normalde Agik
Asiri Gerilim(U>>) Kesme Gecikme Siresi 284 (Uint_32 |ms(x10) |W/R 0 60000 (20 1 1 Normalde Kapali
Asiri Gerilim(U>>) Baglama Gecikme Siresi 286 Uint_32  [ms(x10) |W/R 0 60000 {200 1

Diisiik Gerilim(U<) Etkinlestirme(Tablo-1) 290 |Uint_16 |- W/R o |1 1 - Tabloss

DusUk Gerilim(U<) Kesme Esik Degeri 291 Uint_16 |- W/R 100 {1300 |800 5 (FEEs Giris Fonksiyonu
Duslk Gerilim(U<) Baglama Esik Degeri 292 Uint_16 |- W/R 100 |1300 |725 5 0 Devre Disi
Diisiik Gerilim(U<) Kesme Gecikme Siiresi 294 |Uint 32 [ms(x10) (W/R 0 60000 |20 1 1 Acil Stop
DusUk Gerilim(U<) Baglama Gecikme Siiresi 296 Uint 32 |ms(x10) |W/R 0 60000 (200 1 2 Jeneratér Algila
Dislik Gerilim(U<<) Etkinlestirme(Tablo-1) 300 |Uint_16 |table W/R 0 1 1 - 3 Uzaktan Agma
Disiik Gerilim(U<<) Kesme Esik Degeri 301 Uint_16 |- W/R 100 |1300 |450 5 4 Uzaktan Kapatma
Duslk Gerilim(U<<) Baglama Esik Degeri 302 Uint_16 |- W/R 100 |1300 |400 5 5 Y1 Etkisizlestir
Disik Gerilim(U<<) Kesme Gecikme Siiresi 304 |Uint_32 [ms(x10) |W/R 0 60000 |20 1

Distik Gerilim(U<<) Baglama Gecikme Siresi (306 [Uint 32 |ms(x10) (W/R 0 60000 (200 1 Table-6

Asin Gerilim (UM>) Etkinlestirme(Tablo-1) 310 |Uint_16 |table W/R 0 1 0 - Index  Geribesleme Fonksiyonu
Asiri Gerilim (UM>) Kesme Esik Degeri 311 |Uint_16 |- W/R 100 |1300 (1100 |5 0 Y1

Asiri Gerilim (UM>) Baglama Esik Degeri 312  |Uint_16 |- W/R 100 |1300 |1000 |5 1 Devre Disi
Asiri Gerilim (UM>) Kesme Gecikme Stresi 314 |Uint_32 [sec W/R 0 60000 (20 -

Asiri Gerilim (UM>) Baglama Gecikme Suresi  |316  |Uint_32 |[sec W/R 0 60000 [200 -

Asiri Frekans(F>) Etkinlestirme(Tablo-1) 320 |Uint_16 |- W/R 0 1 1 - Table-7

Asiri Frekans(F>) Kesme Esik Degeri 321 Uint_16  |hz(x0.01) |W/R 4000 (6500 |5150 |1 Erisim Seviyesi
Asiri Frekans(F>) Baglama Esik Degeri 322 Uint_16  [hz(x0.01) [W/R 4000 {6500 |5050 1 1 Operator
Asiri Frekans(F>) Kesme Gecikme Stiresi 324 |Uint_32 |[ms(x10) [W/R 0 60000 (50 1 2 Uiien
Asir Frekans(F>) Baglama Gecikme Siiresi 326 |Uint_32 |[ms(x10) [W/R 0 60000 (200 1

Asir Frekans(F>>) Etkinlestirme(Tablo-1) 330 Uint_16 |table W/R 0 1 0 - Table-8

Asiri Frekans(F>>) Kesme Esik Degeri 331 Uint_16  |hz(x0.01) [W/R 4000 {6500 |5150 1 NErm e T
Asir Frekans(F>>) Baglama Esik Degeri 332 Uint 16  |hz(x0.01) [W/R 4000 {6500 |5050 1

Asiri Frekans(F>>) Kesme Gecikme Suresi 334 |Uint_32 |[ms(x10) [W/R 0 60000 (50 1 Table-9

Asiri Frekans(F>>) Baglama Gecikme Siiresi 336 |Uint_32 |[ms(x10) [W/R 0 60000 (200 1 Cikis Modu
Diisiik Frekans(F<) Etkinlegtirme(Tablo-1) 340 [Uint_16 |table W/R o |1 1 - 0 Bl
Duslk Frekans(F<) Kesme Esik Degeri 341 |Uint_16 |hz(x0.01) [W/R 4000|6500 |4750 |1 1 Agma Tetigi
Dusuk Frekans(F<) Baglama Esik Degeri 342 |Uint_16 |hz(x0.01) [W/R 4000 (6500 |4850 |1 2 Kapama Tetigi
Diisiik Frekans(F<) Kesme Gecikme Siresi 344 |Uint_32 |[ms(x10) [W/R 0 60000 (50 1 3 Sirekli
Dusiik Frekans(F<) Baglama Gecikme Siiresi  [346  |Uint 32 [ms(x10) [W/R 0 60000 | 200 1

Dustik Frekans(F<<) Etkinlestirme(Tablo-1) 350 (Uint_16 [table W/R 0 1 0 -

Diisiik Frekans(F<<) Kesme Esik Degeri 351 Uint_16  |hz(x0.01) |W/R 4000|6500 (4750 1

Diisiik Frekans(F<<) Baglama Esik Degeri 352 Uint_16  [hz(x0.01) [W/R 4000|6500 (4850 1

Disiik Frekans(F<<) Kesme Gecikme Siiresi  [354  |Uint 32 [ms(x10) [W/R 0 60000 |50 1

Disiik Frekans(F<<) Baglama Gecikme Siiresi [356 |Uint 32 [ms(x10) [W/R 0 60000 | 200 1




Rocof Etkinlestirme(Tablo-1) 360 Uint 16| table [W/R[ O 1 0 -
Rocof Esik Degeri 361 Uint_16]|hz(x0.001)[W/R| 100 | 5000 | 1000| 5
Rocof Periyot Sayisi 362 Uint_16 - W/R| 4 50 8 1
Rocof Baglanma Gecikme Siiresi 364 Uint 32| ms(x10) |[W/R[ 0 |60000| 50 | 1
Rocof Periyot Sayis| 366 Uint 32| ms(x10) [W/R] 0 |60000| 200 | 1
Vektdr Kaymasi Etkinlestirme(Tablo-1) 370 Uint 16| table [W/R|[ 0 1 0 -
Vektdr Kaymasi Esik Degeri 371 Uint_16 - W/R| - - - -
Vektdr Kaymasi Hata Siresi 372 Uint_16 sec W/R| 3 600 | 30
Gerilim Arahgi Etkinlestirme(Tablo-1) 375 Uint_16| table [W/R| O 1 1 -
Gerilim Arahdi Maksimum 376 Uint_16 - W/R| 1000{ 1300 [1100| 5
Gerilim Arahgi Minimum 377 Uint_16 - W/R| 100 | 1000 | 850 [ 5
Frekans Araligi Etkinlestirme(Tablo-1) 380 Uint_16| table [W/R| O 1 1 -
Frekans Araligi Maksimum 381 Uint_16] hz(x0.01) [ W/R]4500] 6000 | 5050( 1
Frekans Araligi Minimum 382 Uint_16] hz(x0.01) [W/R] 500 | 6500 | 4950( 1
Devreye Girme Gecikme Siresi 386 Uint_16 sec W/R| 3 [6000| 10 | -
Kullanici Cikisi(K3) Mod(Tablo-3) 390 Uint 16| table [W/R|[ 0 4 0 1
Kullanici Cikis(K3) Gecikme Siiresi 392 Uint_16 ms W/R| 0 [30000{1000]100
Kullanici Cikisi(K3) Acgik Kalma Siresi 393 Uint 16 ms W/R| 0 {10000 1000|100
Girig(Y2) Baglanti Tipi(Tablo-4) 396 Uint_16| table [W/R| O 1 0 1
Giris(Y2) Fonksiyonu(Tablo-5) 397 Uint_ 16| table [W/R| O 5 0 1
Giris(Y3) Baglanti Tipi(Tablo-4) 398 Uint_ 16| table [W/R| O 1 0 1
Giris(Y3) Fonksiyonu(Tablo-5) 399 Uint_ 16| table [W/R| O 5 0 1
Giris(Y4) Baglanti Tipi(Tablo-4) 400 Uint_ 16| table [W/R| O 1 0 1
Giris(Y4) Fonksiyonu(Tablo-5) 401 Uint 16| table [W/R| O 5 0 1
Geribesleme(Y1) Baglanti Tipi(Tablo-4) 405 Uint 16| table [W/R| O 1 0 1
Geribesleme(Y 1) Fonksiyonu(Tablo-6) 406 Uint 16| table [W/R| 0 4 0 1
Geribesleme(Y1) Kesme Gecikme Siresi 407 Uint 16 sec W/R| 1 60 5 1
Geribesleme(Y1) Baglanma Gecikme Siiresi 408 Uint 16 sec W/R| 1 999 [ 10 | 1
Otomatik Baglanma 409 Uint_16 - W/R|] 0 255 3 1
Cikis(K1) Mod(Tablo-9) 412 Uint_ 16| table [W/R| O 4 0 1
Cikis(K1) Agik Kalma Siresi 413 Uint_16 ms W/R| 0 [30000{1000{100
Cikis(K2) Mod(Tablo-9) 416 Uint_ 16| table [W/R| O 4 0 1
Cikis(K2) Agik Kalma Siiresi 417 Uint_16 ms W/R| 0 [30000{1000{100
Alarm Listesi Tipi(Tablo-8) 420 Uint 16| table [W/R| 1 60 5 1
Alarm Listesi Eleman Sayisi 421 Uint_16 - W/R| 1 250 [ 25 | 1
Alarm Listesi Filtre Suresi 422 Uint 16 sec W/R] 0 255 [ 30 | 1
Sirket Adi_1 440 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_2 441 Uint 16 - W/R| - - -
Sirket Adi_3 442 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_4 443 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_5 444 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Ad1_6 445 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_7 446 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_8 447 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_9 448 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_10 449 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_11 450 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_12 451 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_13 452 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_14 453 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_15 454 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_16 455 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_17 456 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_18 457 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_19 458 Uint 16 - W/R| - - - -
Sirket Adi_20 459 Uint 16 - W/R| - - - -




Anlik Biyiiklikler

Nominal Hat Gerilimi 10030 int 32 1 \Y R
Sicaklik 1 10036 int 32 0.1 Santigrat R
Tarih / Saat (UTC) 10046 int 32 1 Timestamp R
Seri Numarasi 10048 int 32 1 - R
L1 Faz Notr Gerilim 10050 int 32 0.1 Volt R
L2 Faz Noétr Gerilim 10052 int 32 0.1 Volt R
L3 Faz Notr Gerilim 10054 int 32 0.1 Volt R
Frekans 10070 int 32 0,01 Hz R
L1 Vektor Kaymasi 10080 int 32 0.1 Derece R
L2 Vektor Kaymasi 10082 int 32 0.1 Derece R
L3 Vektdr Kaymasi 10084 int 32 0.1 Derece R
Kesici Acma Sayisi 10100 int 32 1 - R
Kesici Kapama Sayisi 10102 int 32 1 - R

LISTE NO UYARILAR VE OLAYLAR ADRES DATATIPIi GARPAN BIRIM I
1 Alarm Numarasi 56000 uint32_t - R
1 Alarm Tipi 56002 uint32_t - R
1 Alarm Zamani(UTC) 56004 uint32_t - R
1 Alarm Datasi 56006 uint32_t - R
2 Alarm Numarasi 56008 uint32_t - R
2 Alarm Tipi 56010 uint32 t - R
2 Alarm Zamani(UTC) 56012 uint32_t - R
2 Alarm Datasi 56014 uint32_t - R
3 Alarm Numarasi 56016 uint32 t - R
3 Alarm Tipi 56018 uint32 t - R
3 Alarm Zamani(UTC) 56020 uint32_t - R
3 Alarm Datasi 56022 uint32_t - R
N Alarm Numarasi 56000+((N-1)*8) uint32 t - R
N Alarm Tipi 56002+((N-1)*8) uint32 t - R
N Alarm Zamani(UTC) 56004+((N-1)*8) uint32_t - R
N Alarm Datasi 56006+((N-1)*8) uint32_t - R

UYARINO UYARI ADI

1 Asiri Gerilim (U>) Hatasi

2 Asiri Gerilim (U>>) Hatasi

3 Dusik Gerilim (U<) Hatasi

4 Dusik Gerilim (U<<) Hatasi
5 Asiri Gerilim (UM>) Hatasi

6 Asiri Frekans (F>) Hatasi

7 Asiri Frekans (F>>) Hatasi
8 Dusik Frekans (F<) Hatasi
9 Dusik Frekans (F<<) Hatasi
10 Rocof Hatasi

11 Vektér Kaymasi Hatasi

12 Geribesleme Hatasi

13 Kosullu Acma Hatasi

14 Kullanici Tarafindan Kapatildi
15 Olcum Degerleri Okunamadi
16 No6tr Baglanti Koptu

17 Sistem Devrede

Sistem Devre Kesti




LISTE NO UYARILAR ADRES DATATIPi CARPAN BIiRIM W/R
1 Alarm Numarasi 57000 uint32 t - - R
1 Alarm Tipi 57002 uint32 t - - R
1 Alarm Zamani(UTC) 57004 uint32 t - - R
1 Alarm Datasi 57006 uint32 t - - R
2 Alarm Numarasi 57008 uint32 t - - R
2 Alarm Tipi 57010 uint32 t - - R
2 Alarm Zamani(UTC) 57012 uint32 t - - R
2 Alarm Datasi 57014 uint32 t - - R
3 Alarm Numarasi 57016 uint32 t - - R
3 Alarm Tipi 57018 uint32 t - - R
3 Alarm Zamani(UTC) 57020 uint32 t - - R
3 Alarm Datasi 57022 uint32 t - - R
N Alarm Numarasi 57000+((N-1)*8) | uint32 t - - R
N Alarm Tipi 57002+((N-1)*8) | uint32 t - - R
N Alarm Zamani(UTC) 57004+((N-1)*8) | uint32 t - - R
N Alarm Datasi 57006+((N-1)*8) [ uint32 t - - R

1 Alarm Numarasi 58000 uint32 t - - R
1 Alarm Tipi 58002 uint32 t - - R
1 Alarm Zamani(UTC) 58004 uint32_t - - R
1 Alarm Datasi 58006 uint32 t - - R
2 Alarm Numarasi 58008 uint32 t - - R
2 Alarm Tipi 58010 uint32 t - - R
2 Alarm Zamani(UTC) 58012 uint32 t - - R
2 Alarm Datasi 58014 uint32 t - - R
3 Alarm Numarasi 58016 uint32 t - - R
3 Alarm Tipi 58018 uint32 t - - R
3 Alarm Zamani(UTC) 58020 uint32 t - - R
3 Alarm Datasi 58022 uint32 t - - R
N Alarm Numarasi 58000+((N-1)*8) | uint32 t - - R
N |Alarm Tipi 58002+((N-1)*8) | uint32_t - - R
N Alarm Zamani(UTC) 58004+((N-1)*8) | uint32 t - - R
N Alarm Datasi 58006+((N-1)*8) | uint32_t - - R




OLAY NO OLAY ADI

1 Modbus Adresi Degisti
2 Modbus Hizi Degisti

8 Modbus Ayarlari Degisti

4 Cihaz Acildi

5 Cihaz Kapandi

6 Tarih/Saat Giincel

7 Tarih/Saat Degisti

8 Tarih/Saat Uzaktan Degistirildi

9 Hatal PIN

10 PIN Degistirildi

11 Ozel PIN Girildi

12 PIN Sahtekarhg:

13 Min-Maks Degerler Silindi

14 Dil Degistirildi

15 Fabrika Ayarlarina Donuldi

16 Sebeke Frekansi Degisti

17 V1 Faz Koptu

18 V2 Faz Koptu

19 V3 Faz Koptu

20 Nominal Volt Degisti

21 Olgiim Baglanti Kontrol Etkin

22 Olglim Baglanti Kontrol Devre Disi"

23 No6tr Kontrol Etkin

24 No6tr Kontrl Devre Disi

25 Asiri Ort. Gerilim(UM>) Kontrol Etkin

26 Asiri Ort. Gerilim(UM>) Kontrol Devre Disl
27 Asir Ort. Gerilim(UM>) Parametreleri Degisti
28 Asiri Gerilim(U>) Kontrol Etkin

29 Asiri Gerilim(U>) Kontrol Devre Disi

30 Asiri Gerilim(U>) Parametreleri Degisti
31 Asiri Gerilim(U>>) Kontrol Etkin

32 Asiri Gerilim(U>>) Kontrol Devre Disi

33 Asiri Gerilim(U>>) Parametreleri Degisti
34 Disiik Gerilim(U<) Kontrol Etkin

85) Dustik Gerilim(U<) Kontrol Devre Disi
36 Disiik Gerilim(U<) Parametreleri Degisti
37 Dislk Gerilim(U<<) Kontrol Etkin

38 Dusuk Gerilim(U<<) Kontrol Devre Disl
39 Dusilik Gerilim(U<<) Parametreleri Degisti
40 Asiri Frekans(F>) Kontrol Etkin

41 Asiri Frekans(F>) Kontrol Devre Disi

42 Asiri Frekans(F>) Parametreleri Degisti
43 Asiri Frekans(F>>) Kontrol Etkin

44 Asiri Frekans(F>>) Kontrol Devre Digl
45 Asiri Frekans(F>>) Parametreleri Degisti
46 Dislk Frekans(F<) Kontrol Etkin

47 Dislik Frekans(F<) Kontrol Devre Disi
48 Dustlik Frekans(F<) Parametreleri Degisti
49 Dislik Frekans(F<<) Kontrol Etkin

50 Dusuk Frekans(F<<) Kontrol Devre Disi
51 Dislik Frekans(F<<) Parametreleri Degisti
52 Rocof Kontrol Etkin

53 Rocof Kontrol Devre Disi

54 Rocof Parametreleri Degisti

55) Vektoér Kaymasi Kontrol Etkin

56 Vektér Kaymasi Kontrol Devre Disi

57 Vektér Kaymasi Parametreleri Degisti
58 Voltaj Araligi Kontrol Etkin

59 Voltaj Araligi Kontrol Devre Disi

60 Voltaj Araligi Parametreleri Degisti

61 Frekans Araligi Kontrol Etkin

62 Frekans Araligi Kontrol Devre Disi

63 Frekans Araligi Parametreleri Degisti
64 Geribesleme Kontrol Etkin

65 Geribesleme Kontrol Devre Disi

66 Geribesleme Parametreleri Degisti

67 Girig(Y3) Kontrol Etkin

68 Girig(Y3) Kontrol Devre Disi

69 Giris(Y4) Kontrol Etkin

70 Giris(Y4) Kontrol Devre Disi

71 Réle(K3) Kontrol Etkin

72 Réle(K3) Kontrol Devre Disi

~— —




Anlik Tepe Degerleri Adres Tir Carpan Birim W/R
1.Faz Min Gerilim(LN) 11010 int32 0.1 V(Volt) R
2.Faz Min Gerilim(LN) 11012 int32 0.1 V(Volt) R
3.Faz Min Gerilim(LN) 11014 int32 0.1 V(Volt) R
1.Faz Max Gerilim(LN) 11020 int32 0.1 V(Volt) R
2.Faz Max Gerilim(LN) 11022 int32 0.1 V(Volt) R
3.Faz Max Gerilim(LN) 11024 int32 0.1 V(Volt) R
Min Frekans 11050 int32 0.01 V(Volt) R
Max Frekans 11052 int32 0.01 V(Volt) R

Adres Komut W/R

9002 Tepe Degerlerimi Sil 0xAAS55 43605
9022 Sistem Password Reset OxAA55 43605
9024 Fabrika Ayarlarina Don 0xAAS55 43605
9025 Cihaz Reset 0xAAS55 43605
9043 Alarm Listesini Sil 0xAAS55 43605
9050 Sistemi Devreye Al 0xAAS55 43605
9051 Sistemi Devreden Cikar 0xAA55 43605
9052 Kesici Saya¢ Degerlerini Sil 0xAAS55 43605




