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Reaktif Giig¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

Cihaz panoya baglanirken ve panodan sokiiliirken tiim enerjiyi kesiniz.

Cihaz1 solvent veya benzeri bir madde ile temizlemeyiniz. Sadece kuru bez
kullaniniz!

Teknik bir problemle karsilagildiginda liitfen cihaza miidahalede
bulunmayiniz ve en kisa siirede teknik servisle iletisime geginiz.

Yukarida belirtilen uyarilarin dikkate alinmamasi1 durumunda ortaya ¢ikacak
olumsuz sonuglardan firmamiz ya da yetkili satict hi¢bir sekilde sorumlu
tutulamaz.

Cihaz ¢ope atilmaz, cihaz toplama merkezlerine (elektronik ve elektronik
cithazlar doniisiim noktalar1) teslim edilmelidir. Dogaya ve insan sagligina
zarar vermeden geri doniistiiriilmeli veya imha edilmelidir.

Bu cihazin kurulumu, montaji, devreye alinmasi ve isletimi, yalnizca yeterli
ehliyete sahip kisiler tarafindan, giivenlik yonetmeliklerine ve talimatlarina
uygun olarak yapilmali ve kullanilmalidir.

Cihaz akim trafolariyla birlikte calisir. Akim trafo uglarini kesinlikle bosta
birakmayiniz! Tehlikeli derecede yiiksek gerilimler olusabilir.

Kademe klemenslerinin ortak beslemeleri ayr1 ayr1 6 Amperlik sigorta ile
herhangi bir faza baglanmalidir. Paralel baglantiy1 kesinlikle 6nermiyoruz!
Ortaklara ayr1 ayr sigorta baglandiginda, kontaktorlerde zamanla olusan kisa
devrede sigorta korumasi devreye gireceginden sadece ilgili kademe bloklari
devre dis1 kalacagindan cihazin diger bloklarla kompanzasyona devam etmesi
saglanmis olur. Aksi taktirde (paralel baglanti yapilarak tek sigorta
kullanildiginda) bir kontaktorde meydana gelen problemden dolayi, tiim
kademeler devre dis1 kalacaktir!

Akim trafolar1 igletmenin ana salterinin hemen c¢ikisina yerlestirilmelidir.
(Bakiniz: , sf:22)
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On Bilgi
Ana meniiye @ Giris Tusu’na basilarak girilir.
Kullanici, @€ Ok Tusularim1 kullanarak yanip sénmekte olan segimleri

degistirebilir.

Giris Tusu @ ile istenilen bir alt meniiye giris yapilabilir.
Cikis Tusu @) ise bir {ist meniiye dénmek icin kullanilir.
Alt meniilerin takibi i¢in ekranin {ist kisminda bulunan numaralandirmalardan

yararlanilir.

o Ornegin; cihaz, acildiktan hemen sonra @ Giris Tusu’na basildiginda,
ekranin iistiinde [[Rlaa numaralandirmasi goriinecektir.
o Yukar1 Ok Tusu’na @) basildiginda {ist satir .- - | seklinde degisecektir.

o Giris Tusu’na @basﬂdlglnda

ifadesi en iist satirda goriinecek ve bir

alt meniiye giris yapildig: bildirilecektir.
o Cikis Tusu’na@) basilarak - - - seklinde bir {ist meniiye geri doniilebilir.
o Ekranm uist kismindaki numaralandirmasi, kullanma kilavuzunda takip
ederek kilavuzun anlagilmasi daha da kolaylasabilir.

= Ornek olarak; eger

"deki alt menti yardimiyla sirali olarak

tiim kademeleri tanimak isterseniz cihaz ekranindan ER=RIt= yolunu

izlemeniz yeterli olacaktir.

ONEMLIi _NOT: Kilavuzdaki her bir baslik numarasi aym zamanda cihaz
icerisindeki menli numaralandirmasini ifade etmektedir.

icin Tavsiyeler:

Kondansatorlerle kurulum esnasinda
daha kisa siirede sonug alabilmek i¢in
kondansatorleri ti¢ fazl biiyiik gii¢li

olanlardan baslayarak ilk
kademelere, reaktorleri ise sondaki
kademelere  baglamaniz  tavsiye
edilir.

Kompansatorler (kondansator veya

reaktor), karakteristikleri dikkate
alinmaksizin, karigik bir sekilde
kademelere yerlestirilirse;
kondansatorlerle yapilan kurulumdan
once reaktorlerin besleme
sigortalarin1 ~ kapatmaniz ~ tavsiye
edilir.

icin Tavsiyeler:

e Reaktorlerle kurulum esnasinda daha

kisa siirede sonu¢ alabilmek icin
reaktorler1 ¢ fazli biiyiik gicli

olanlardan baslayarak ilk
kademelere, kondansatorleri ise
sondaki  kademelere baglamaniz
tavsiye edilir.

Kompansatorler (kondansator veya
reaktor), Kkarakteristikleri dikkate
alinmaksizin, karisik bir sekilde
kademelere yerlestirilirse;
reaktorlerle yapilan kurulumdan once

kondansatdrlerin besleme
sigortalarin1 ~ kapatmaniz ~ tavsiye
edilir.

Fabrika ¢ikigi varsayilan kurulum ayari; kondansatorlerle kurulum olarak ayarlanmistir.
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Kuruluma (Setup’a) Baslyoruz

e Cihaz baglantilari, baglanti semasina uygun olarak yapildiktan sonra cihaza enerji verilir,

e Cihaz enerjilendiginde Sekil 1’de gosterilen “Seri Numaras1” ekrani karsimiza gelir. Giris @
Tusu’na basilarak veya 3 saniye sonunda otomatik olarak bir sonraki ekrana gecilir. Sekil 2’de
gosterildigi gibi “Akim Trafo” ekrani gelir. Asagl/Yukar1 Ok Tuslar kullesO akim trafo
degeri secilir ve Giris Tusu’na basilir. ()

Sekil 1. Cihazin “Seri Numarasi”ni Sekil 2. Akim trafo degerini (Current
gosteren ilk agilis ekrani Transformer Value) X/5 formatinda
gosteren ekran gorintisi

e (ihaz daha sonra otomatik olarak kuruluma baslar, cihazin sol tarafina konumlandirilmis ve
yanip sonmekte olan kirmizi “Kurulum” LED’i kurulum basladiktan sonra sabit sekilde yanar.
Kurulum esnasinda; Sekil 3 ve Sekil 4’te goriildiigli lizere akim kontrolii, gerilim kontroli,
gerilim-akim eslesmesi ve akim yonleri gibi hat parametrelerini kontrol eder, hatali bir durum
ile karsilagilmamis ise ¥otoP LRS- g yazis1 ekrana gelir ve role otomatik olarak kademe
tanima islemine gecer.

R
l- A K— g
ST
Export
Sekil 3. Kurulum esnasinda eslesen Sekil 4. Kurulum esnasinda cihazin tespit
“Gerilim-Akim Ciftleri”ni gosteren ekran ettigi "Akim Trafo Sekonder Yonleri"nin
gorlntusu ekran gorintiisu

e (ihaz, kurulum tamamlandiktan sonra otomatik olarak kademe tanima testine gecince
“Kurulum” LED’1 soner ve Sekil 6’da goriildiigii gibi kirmizi renkli “Kademe Tanima” LED’1
yanar.
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Kademe tanima islemi, Sekil 7°de goriildiigii gibi taninan her bir kademe degerinin ekrana
yansitilmasiyla devam eder, bu esnada hangi kademenin devreye alindigi bilgisi ise Sekil 5’te
de goriildiigii tizere cihazin iist kisimlarindaki yesil renkli Kademe LED’leri ¢cubugundan takip
edilebilir ve son kademenin de tanima islemi tamamlandiktan sonra “Kademe Tanima” LED’i
soner ve yesil renkli “Kompanze” LED’i yanar. Cihaz artitk kompanzasyonu, tanidigi

kademeleriyle yapmaya baslamistir.

\

Sekil 5. Cihazin tst kisminda kademelerin durumlarini gésteren Kademe LED’leri

I
Kurulum OrN

|
1
|
| [ -~
LSENLER@™ - Kurulum Yapiliyor
I I -.-"-.
LCLIELELNON ™ Réle Kademeleri
| Modbus @ | [ LY
; Alarm Q! - Rile
| [
Kompanzasyonda
' Jenerator )’
| [ —
Hedef Cos ©, Endiiktif
' 1-7 Kdm. @'
[ [
1 8-12Kdm. @
| I
113-18 Kdm. @) P
:19_24 Kdm. @: Sekil 6. Cihazin sol kisminda Kapasiﬁf
Menii Ou bulunan Durum LED’lerinden
enu L “K.Tanima” LED'i kademe Sekil 7. Kapasitif karakterteristlikli yiik
tanima esnasinda sirekli yanar. iceren bir kademe degerini gosteren

ekran gorintisi

Taninan kademeye bagli kompansator, kondansator ise cihazin sol tarafinda goriilen kapasitif
kirmizi1 LED’1 (Sekil 7°deki gibi), sont reaktor ise yine cihazin sol tarafinda goriilen endiiktif
mavi LED’1 yanar.

NOT: Kurulum ve kademe tanima iglemleri esnasinda, @ Cikis Tusu 4 saniye boyunca basili
tutuldugunda devam eden iglem iptal edilerek sonlandirilir.

Kurulum esnasinda hatali bir durum ile karsilasilir ise; cihaz, bazi hatalari (6r. gerilim-akim
eslesmesi) otomatik olarak diizeltir. Cihaz, diizeltemedigi hatali baglanti durumlarinda ise Sekil
8’deki gibi hatali durumu bildirerek, kurulumu tamamlamadan durdurur.

Ornek Hata 4. Birinci fazin gerilim girisinin bos oldugunu
gosteren ekran gorintisi
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Kurulum Esnasinda Karsilasilabilecek Baz1 Hatalh Durumlar

Ornek Hata 1. Ugiincii fazin akiminin Ornek Hata 2. ikinci ve Giglincii fazlarin Ornek Hata 3. Tiim fazlarin akimlarinin
yuksek oldugunu gosteren ekran akimlarinin yiksek oldugunu goésteren yiksek oldugunu gosteren ekran
goruntlsu ekran gorlntis goruntisa

Ornek Hata 4. Birinci fazin gerilim Ornek Hata 5. ikinci ve Giglincii fazlarin Ornek Hata 6. Birinci ve {igiincii fazlarin
girisinin bos oldugunu gosteren ekran gerilim girislerinin bos oldugunu gerilim girislerinin bos oldugunu
goruntisu gosteren ekran gorintisi gosteren ekran goruntisi

Ornek Hata 7. Birinci fazin geriliminin Ornek Hata 8. ikinci ve ticlincii fazlarin Ornek Hata 9. Birinci ve tiglincii fazlarin
distk oldugunu gosteren ekran gerilimlerinin dlstk oldugunu gosteren gerilimlerinin diistik oldugunu gdésteren
gorintisi ekran gorintlsu ekran gorintiisu
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Ornek Hata 10. ikinci fazin akim girisinin
bos oldugunu gosteren ekran goriintisi

(ikinci fazin akim baglantisini kontrol
ediniz.)

Ornek Hata 13. Faz/Nétr baglanti

hatasini gosteren ekran gorintiisi

(Faz giriglerini ve n6tr baglantisini
kontrol ediniz.)

Ornek Hata 16. Birinci ve ikinci fazlarin
akim trafo uglari kendi aralarinda gevrim
(loop) olusturacak sekilde karistirilarak
baglandigini gosteren ekran gorintisi
(Birinci ve ikinci fazlarin akim
trafolarinin uglarini kontrol ediniz.)

Ornek Hata 11. Birinci ve iclincii
fazlarin akim girislerinin bos oldugunu
gosteren ekran gorintisi
(Birinci ve Ugiinci fazlarin akim
baglantilarini kontrol ediniz.)

-2
S D

Ornek Hata 14. Kademe baglanti
hatasini gésteren ekran gorintisi
(Kademe baglantilarini kontrol ediniz.)

Il L2

LB B B
Export

Ornek Hata 17. Tiim fazlarin akim trafo
uglari kendi aralarinda gevrim (loop)
olusturacak sekilde karistirilarak
baglandigini gosteren ekran gorintisi
(Tiim fazlarin akim trafolarinin uglarini
kontrol ediniz.)

i R

Export

Ornek Hata 12. Tiim fazlarin akim
girislerinin bos oldugunu gdsteren ekran
gorintisu
(Tam fazlarin akim baglantilarini
kontrol ediniz.)

Ornek Hata 15. Akim trafosunun bagl
olmadigini gosteren ekran gorintisi
(Lutfen akim trafosunu baglayiniz.)

P13
Q

Ornek Hata 18. Kurulumun mevcut
kademelerle tamamlanamadigini ifade
eden ekran gorintisi

(Baglantilari ve kademeleri kontrol
edip, kurulumu tekrarlayiniz.)
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Ornek Hata 21. Tim kademe

Ornek Hata 19. Birinci ve ikinci fazlar igin Ornek Hata 20. isletme yiikiiniin sabit
baglanan gerilimlerin ayni fazda olmadigini gosteren ekran gorintisi ortaklarinin bos oldugunu gosteren
old ugunu gosteren ekran gorlintisi ekran gorlintisi
(Birinci ve ikinci fazlara dogru gerilim (isletme yiikiiniin daha stabil oldugu (Kullanilacak kademelerin ortaklarini
zaman testinizi yapiniz.) kontrol ediniz.)

baglantisini yapiniz.)

Ornek Hata 24. Kademe ¢cekme/birakma

Ornek Hata 22. Otomatik gerilim-akim Ornek Hata 23. Otomatik akim-gerilim
eslesmesi kapali oldugu durumlarda; 1. eslesmesi kapali oldugu durumlarda; limitini astigini ifade eden ekran
ve 2. fazlarin gerilim-akim uclarinin tiim fazlarin gerilim-akim uglarinin goruntisi
eslesmemis oldugunu gosteren ekran eslesmemis oldugunu gosteren ekran
goruntisu goruntisu
(1. ve 2. fazlarin gerilim ve akim uglar (Tam fazlarin gerilim ve akim uglarinin (Baglantilari kontrol ediniz ve daha
inin dogru sirada baglandigindan dogru sirada baglandigindan emin stabil akimda isleminizi tekrarlayiniz.)
emin olunuz.) olunuz.)

Cihazin otomatik olarak diizeltemedigi hatali baglant1 durumlarinda, operator cihazin uyarilarini
dikkate alarak bu hatalar1 diizeltir ve tekrar enerji verildiginde cihaz, otomatik olarak kurulumu
baslatir ve herhangi bir hata ile karsilasmaz ise kademe tanima adimina otomatik olarak geger.

NOT: Kurulum ve kademe tanima islemleri esnasinda, @ Cikis Tusu’na 4 saniye boyunca basili

tutuldugunda islem iptal edilerek sonlandirilir.
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! 14
16

6 7 8

1 — Kademe LED’leri: Tiim kademe durumlarinin gézlemlendigi LED’lerdir. Cekili
olan kademe LED’i yanar. Yanip sonen LED, ilgili kademenin desarj stiresinin
isletildigini gosterir. Ilgili kademenin LED’1 sondiigiinde ise kademe devreye alinmaya
hazirdir.

2 — Endiiktif Yiik LED’i: Bu LED’in yanmasi, sebekeden g¢ekilen yiikiin endiiktif
oldugu anlamini tasir.

3 — Kapasitif Yiik LED’i: Bu LED’in yanmasi, sebekeden c¢ekilen yiikiin kapasitif
oldugu anlamini tasir.

4 — Seven Segment Display: Tiim giicler, oranlar, degerler, uyarilar ve menii
parametreleri bu ekrandan izlenir.

5 — K (x1000) LED’i: Bu LED yandiginda ekranda gosterilen degerlerin 1000 ile
carpilmasi gerekmektedir. (kWatt, kVAr, kA...)

11
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6 — Kapasitif LED’i: Leksan lizerinde =+ isareti ile gosterilen LED’dir. Herhangi bir
fazdan cekilen reaktif giiciin aktif glice orani, belirlenen kapasitif limiti asarsa kirmizi
renkli bu LED yanar.

7 — Normal LED’i: Leksan iizerinde ™ isareti ile gosterilen LED dir. Ug fazdan da
cekilen reaktif giliciin aktif giice orani, rolenin End/Kap limitlerinin arasinda ise yesil
renkli normal LED yanar.

8 — Endiiktif LED’i: Leksan {izerinde § isareti ile gdsterilen LED’dir. Herhangi bir
fazdan g¢ekilen reaktif giiclin aktif giice orani, belirlenen endiiktif limiti asarsa mavi
renkli bu LED yanar.

9 — Cikis Tusu: Meniide bir islem 6ncesine donmeyi ve bir alt meniiye donmeyi saglar.
10 — Asag1 OK Tusu: Calisma ekraninda ve meniide asag1 yonde hareketi saglar.

11 — Yukar1 OK Tusu: Calisma ekraninda ve meniide yukar1 yonde hareketi saglar.
12 — Giris Tusu: Meniiye girisi ve bir alt meniiye gecisi saglar.

13 — Durum LED’leri:

Kurulum: Cihazin kurulum durumunda oldugunu bildirir. Bu LED yanip sonerse
cithazin kurulumunun yapilmasi gerektigi anlasilir.

Kademe Tanmma: Cihazin kademelerini tanima halinde oldugunu bildirir. Bu
LED yanip sonerse cihazin kademe tanima isleminin yapilmasi gerektigi anlasilir.

Kompanze: Cihazin kompanzasyon durumunda oldugunu ve en iyi cevabin
tretildigini gosteren LED dir.

Modbus: Bu LED, Modbus iizerinden haberlesme gergeklestiginde yanip soner.

Alarm: Sistemde olusan uyar1 veya sorunlar hakkinda kullaniciya bilgi veren
kirmizi LED’dir. Alarm meniisiinden alarmlar silindiginde bu LED soner.

Jenerator: Isletmenin jeneratdr iizerinden beslendigini gdsteren LED dir.

Hedef Cos(@): Bu LED, hedef cos(¢)’nin varsayilan 1.00 degeri degistirildiginde
yanar.

1-7 Kademe Klemensini Ortak Beslemesi: 1 ile 7. kademeler arasindaki
kademelerin kompanzasyon cevabi i¢in kullanilmaya uygun oldugunu gosterir. Eger bu
LED yanmiyorsa, bu gruptaki kademeler kullanilamaz.

8-12 Kademe Klemensini Ortak Beslemesi: 8 ile 12. kademeler arasindaki
kademelerin kompanzasyon cevabi i¢in kullanilmaya uygun oldugunu gosterir. Eger bu
LED yanmiyorsa, bu gruptaki kademeler kullanilamaz.

13-18 Kademe Klemensini Ortak Beslemesi (RKR18 ve RKR24
cihazlarinda): 13 ile 18. kademeler arasindaki kademelerin kompanzasyon cevabi igin

12
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kullanilmaya uygun oldugunu gosterir. Eger bu LED yanmiyorsa, bu gruptaki kademeler
kullanilamaz.

19-24 Kademe Klemensini Ortak Beslemesi (Sadece RKR24’te): 19 ile 24.
kademeler arasindaki kademelerin kompanzasyon cevabi i¢in kullanilmaya uygun
oldugunu gosterir. Eger bu LED yanmiyorsa, bu gruptaki kademeler kullanilamaz.

Menii: Bu LED, menii icerisinde olundugunda yanar. Edit sirasinda ise yanip
sOner.

Ek Gii¢c (RKR12 ve RKR18 cihazlarinda): Cihaz, kompanzasyon cevabinda ek
reaktif gii¢ ilavesi yapildiginda bu LED yanar.

Kademe Ekle (Sadece RKR12’de): Cihazin kompanzasyon cevabi igin toplam
kademe giiciiniin yetersiz kaldigini belirtir ve kademe ilave edilmesi gerektigini belirten
LED’tir.

14 — Deger LED’leri:
Vin: L1, L2 ve L3 fazlarina ait faz-notr gerilim degerleri gosterilir.

Vie: L1-L2, L2-L.3 ve L3-L1 fazlarma ait faz-faz (L-L) gerilim degerleri
gosterilir.

Vin ve Vi (F): L1, L2 ve L3 fazlarina ait frekans degerleri gosterilir.
I: L1, L2 ve L3 fazlarna ait akim degerleri gosterilir.

Cos(g): L1, L2 ve L3 fazlarina ait cos(¢) degerleri gosterilir.

P: L1, L2 ve L3 fazlarina ait aktif gii¢ degerleri gosterilir.

Q: L1, L2 ve L3 fazlarina ait reaktif gii¢ degerleri gosterilir.

Q ve Yiik: Bu LED’ler ayn1 anda yandiginda, isletmenin ¢ektigi toplam reaktif
yiik ekranda goriiliir.

Q, > ve Kademe: Roéle tarafindan devreye alinan kademelerin toplam reaktif
gliciinli gosterir.

VN, VL, I, Max ve Min: Yukaridan asagi;
1. Satirda: L1, L2 ve L3 fazlarina ait ortalama gerilim degerleri gosterilir.
2. Satirda: L1, L2 ve L3 fazlarina ait ortalama akim degerleri gosterilir.
3. Satirda: L1, L2 ve L3 fazlarma ait ortalama frekans degerleri gosterilir.
P, Q, Max ve Min: Yukaridan asagi;
1. Satirda: L1, L2 ve L3 fazlarna ait ortalama aktif glic degerleri gosterilir.

2. Satirda: L1, L2 ve L3 fazlarina ait ortalama reaktif giic degerleri gosterilir.
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3. Satirda: L1, L2 ve L3 fazlarina ait ortalama goriiniir giic degerleri gosterilir.

P ve Q: Bu LED’ler, her fazin kapasitif/fendiiktif anlik oranlar: ekranda goriiliince
yanar.

P, Q ve > : Yukaridan asagi;
1. Satirda: Endiiktif yiizdelik oran degeri gosterilir.
2. Satirda: “%”
3. Satirda: Kapasitif yiizdelik oran degeri gosterilir.

P, 3: ilk satirda, toplam aktif enerji H.En yazis1 goriiliir. Bu
satirin altindaki satirlarda, toplam aktif enerji degerleri gosterilir.

NOT: Satirlarin 4 karakterli olmasi nedeniyle, en alttaki satirda tagma
olmamasi i¢in, aktif enerji degerlerinin ilk 4 basamagindan sonraki
basamaklar alttaki satirda gosterilecektir.

Eger aktif enerji degeri, 8 basamakli bir sayidan daha biiyiik olursa $ekil 2.1 Toplam aktif
ekranin sol tarafindaki K(x1000) LED’leri yanacaktir. Ornegin; Sekil ekrair:s;’;i'ing;':‘uarfmsu
2.1°deki gibi bir ekran olusursa aktif enerji degerinin 435410 W

oldugu anlasilmalidir.

Q, Y: Bu endeks, toplam reaktif enerjileri (kapasitif ve endiiktif) gosterir.
Oencelikle birinci satirda, @ yazisi gosterilir. Bu yazinin altindaki satirlarda, toplam
endiiktif enerjiler gosterilir. Toplam kapasitif enerjileri goriintiilemek i¢in ise, asag1 ok
tusuna basilir. Bu islem yapilinca birinci satirda, m yazis1 goriintiilenir. Bu yazinin
altindaki satirlarda da toplam kapasitif enerji degerleri okunur.

NOT: Toplam reaktif enerji degerlerinin ekrandaki gosterilimi, toplam aktif enerji
degerinin gosterilimi gibidir.

I ve Cos(p) (°C): Bu iki LED beraber yandiklarinda, panonun yaklasik sicakligi
anlik olarak gosterilmektedir.

Vin ve Demand: L1, L2 ve L3 fazlarina ait gerilim demand degerleri gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gdsterilen degerler Export degerleridir.
| ve Demand: 11, 12 ve 13 akimlarina ait demand degerleri gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.
P ve Demand: P1, P2 ve P3 giiglerine ait demand degerleri gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gdsterilen degerler Export degerleridir.
Q ve Demand: Q1, Q2 ve Q3 giiglerine ait demand degerleri gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.
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Vin ve Max: L1, L2 ve L3 fazlarina ait maksimum gerilim (Vuax) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.

Vin ve Min: L1, L2 ve L3 fazlarina ait minimum gerilim (Vuin) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.

I ve Max: L1, L2 ve L3 fazlarina ait fazlardaki maksimum akim (lyax) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gdsterilen degerler Export degerleridir.

I ve Min: L1, L2 ve L3 fazlarina ait fazlardaki minimum akim (lyin) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip sOniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.

P ve Max: L1, L2 ve L3 fazlarina ait maksimum aktif giic (Pmax) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.
P ve Min: L1, L2 ve L3 fazlarina ait minimum aktif gli¢ (Pmin) degerleri gosterilir.
NOT: Export LED’leri yanip sOniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.

Q ve Max: L1, L2 ve L3 fazlarina ait maksimum reaktif giic (Qmax) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.

Q ve Min: L1, L2 ve L3 fazlarina ait minimum reaktif giic (Qumin) degerleri
gosterilir.

NOT: Export LED’leri yanip soniiyorsa, ekranda gosterilen degerler Export degerleridir.
Kademe: Ekranda kademeler ile ilgili bilgiler gosterildiginde bu LED yanar.

GAP: Bu LED, gii¢ 6rnekleri izlendiginde yanar. Gii¢ dérneklerine erismek i¢in
meniiden EXaK alt meniisiine girilmesi gerekmektedir.

15— Export LED’i: Bu LED yanip sondiigiinde, cihazn ilgili fazinin export durumunda
oldugunu belirtir.

16 — Uriin Model Numarasi: Uriiniin modelini belirtir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi On Panel Tus Fonksiyonlar

\ Menii ve alt meniilere girme, ayni zamanda onaylama islemlerini
| gerceklestirir.

/

\ Meniide bir adim 6ncesine donmeyi ve meniiden geri ¢ikmayi saglar. Calisma

J

/) ekraninda ise ana calisma sayfasina donmeyi saglar.

\ Calisma ekran1 detay sayfalarinda ve meniilerde gezinmeyi saglar.
r . g .. . .. .
/ Parametrelerin degerlerinin arttirilmasini iglemini gercgeklestirir.

Genel Ozellikler

Reaktif Kontrol Roleleri: 3 faza ait akimi, faz—ndtr ve faz-faz gerilimleri, frekansi,
aktif ve reaktif gii¢leri, akim ve gerilim arasindaki ac1 farkini 6l¢iip ekranda izlenme
imkanini verir. Bununla beraber, aktif ve reaktif enerjileri 6l¢er ve kaydeder.

Olgiilen bu biiyiikliikler i¢in demand ve tepe degerleri de Reaktif Kontrol Rélesi
tarafindan kaydedilir ve cihaz lizerinden goriintiilenebilir.

Cihaz ile ilgili gerekli bircok ayarlamalar (Akim Trafo Degeri, Olgii ve Bara
Gerilimleri vb.) menii iizerinden gergeklestirilebilmektedir.

Haberlesme 6zelligi sayesinde tiim okunan parametreler standart MODBUS protokolii
tizerinden uzaktan izlenebilmekte ve ¢esitli ayarlamalar yapilabilmektedir.

Cihaz meniisii lizerinden ayarlanan (Akim, Gerilim, Aktif ve Reaktif Gii¢, Cos(¢) vb.)
bliyiikliikler i¢cin deger araliginda ¢ikis verebilmektedir.
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32-bit mikrokontrolor tabanl
-10 °C ile +55 °C arasindaki ¢alisma ortam sicakligi ile yiiksek verimlilik
Hizli Menii ile kademe tanima, kurulum, C.T degeri, MODBUS adresi, cevap
stiresine erisim kolayligi
Hedef Cos(¢) 6zelligi ile istenilen degeri belirleyebilme imkani
Ek Gii¢ 6zelligi ile isletmeye sanal gii¢ ekleyebilme imkan1
Kademe ortaklarin1 saptama ozelligi ile, ilgili kademe blogunun aktif olup
olmadigini kontrol edebilme ve goriintiileyebilme
Akilli kademe tanima ve tek tek kademe tanima 6zellikleri
Ayarlanabilir cevap siiresi (endiiktif, kapasitif ve normal segenekleri ile)
RS-485 Standart MODBUS RTU protokolii haberlesme kolayligi
- 247 tarkli Modbus adresi
- 4800 bps’den 256000 bps’ye kadar ulasabilen baud rate hizi
- Yazmada ve okumada modbus koruma opsiyonu
Kondansator/reaktor ve ilgili sigortalarinin ve dahi ilgili kontaktorlerinin
testlerinde manuel kademe kontrol imkani
Ayarlanabilir endiiktif ve kapasitif limit
Ayarlanabilir histerezis limiti
Otomatik gerilim-akim eslesmesi
Ug farkl1 kullanict modu (Yalm, Usta ve Ileri modlar1)
Yiksek giivenlik ihtiyacinda 6zel PIN olusturabilme imkani
Kompansator karakteristigine gore kurulum imkan1 (Kapasitif veya endiiktif)
Isletme profiline gore kurulum imkani (Uretim veya tiiketim)
Ayarlanabilir akim trafo degeri, ayarlanabilir hat ve 6lgme gerilimi
Akim trafo baglanti yonlerini otomatik bulma, diizeltme
Ug farkli mod ile akim trafolarmin polarite yonlerini ayarlayabilme imkani
(Otomatik, manuel ve ters)
Enerji, demand, export, minimum ve maksimum degerleri kalict bellege
kaydedebilme ve istenildiginde silebilme 6zelligi
Gili¢ Akis Profili 6zelligi ile isletmenin gii¢ akis profilini goriintiilleme ve analiz
etme imkani sayesinde kademelerin sentezini yapabilme
Dar pano tasarimina imkan veren 48 mm derinlikte en ince ergonomik tasarim
Kolay kablo montajina uygun konumlandirilmis klemens yapisi
Uzak mesafeler icin 4 mm? kablo kullanimina imkan veren sabit akim klemens
girisi ile giivenli C.T. sekonder montaji
Otomatik kazang ile 0.5 mA 6l¢gme hassasiyeti
0.5 mA - 6.0 A akim 6lgme aralig1
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80 - 265 VAC gerilim 6lgme araligi

Herhangi bir fazdan beslenebilme

80 - 280 VAC besleme gerilimi araliginda giivenli ¢alisabilme

Gerilim baglant1 hatasina kars1 giivenli donanim

Faz - Notr hatali baglanti tespiti

12, 18 ve 24 Kademe opsiyonlari

Kolay montaj ve kolay kurulum

Monofaz, difaz, trifaz kademelerle kurulum yapabilme

Kondansator veya reaktdr kademeleriyle kurulum yapabilme secenekleri
Tek akim trafosu ile kurulum ve kompanzasyon opsiyonu

Akim trafolar1 i¢in muhtelif baglant1 hatalarinin tespiti

Akilli kompanzasyon cevap algoritmasi

Kompanzasyon ¢oziimii i¢in kondansator/reaktdr kademeleriyle beraber ayni
anda monofaze reaktdr/kondansatér kademelerini de kullanabilme
Adaptive modda akilli/sirali/hizli kademe tanima

Tek kademe tanima

1 kademeyi 1 saniyenin altinda taniyabilme

Monofaz, difaz, trifaz kondansator ve reaktor tanima

Manuel kademe girisi

Kademe gruplari i¢in birbirlerinin yerine takilamayan farkli pin sayili klemens
yapisi

Gruplandirilmis kademe ortaklarinin besleme kontrolii

Her kademeye serbestce kondansator ve reaktor baglanabilme

Parlak yesil renkli 7 Segment LED display

Mavi, Yesil ve Kirmizi LED ler ile durum ve deger gostergeleri

Hedef Cos(o) belirleme

Jenerator lizerinden beslenebilme 6zelligi ve jenerator kullaniminda farkli Cos(op)
ayari

OG giig trafolarimin endiiktif etkisi veya uzun kablolarin kapasitif etkisi i¢in istege
bagli stireli olarak belirlenebilen ek reaktif gii¢ ayari

Kademe sentezi i¢in enerjiye/zamana/endiiktife/kapasitife/orana gore siralanmis
Gug¢ Akas Profil analizi

Kolay ve hizli kullanim

Muhtelif uyari/alarm kodlar1

3 seviyeli erigim imkani sunan akilli menii

Teknik destek i¢in indekslenmis menii basligi

Tiirkge, Ingilizce dil secenegi

Ana meniide gecerli erisim seviyesi gosterme
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

PIN korumasi ve her bir réle igin farkli resetleme pini

Meniiden muhtelif parametre ayar1 ve fonksiyon ¢agrilari

Seri numarasi, yazilim ve donanim versiyonu vb kimlik bilgilerinin bulundugu
bilgi mentileri

Vi, Vin I F, P, Q, Cos(), Q/P

Anlik ve Birikmis Endiiktif/Kapasitif Q/P Oran (%)
Demand, Min, Max, Ortalama degerler

Aktif, Endiiktif/Kapasitif enerji indexleri

Export indexler, demand, mininum, maximum degerler
Cekilen kademelerin faz-faz toplam giicii

Isletmenin her bir fazdan ¢ektigi anlik reaktif yiikler
Panonun yaklagik sicakligi

Kademe giicleri, kullanim adetleri

Gii¢ Akis Profilinin 6rnekleri
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Reaktif Giig¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

RKR 12/18/24 ROLE BAGLANTI SEMASI
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TERMINALI icin, lutfen  sececeginiz
BAGLANTISI arin ile ilgili bolimde
bulunan nominal c¢alisma
akimi tablosuna bakiniz.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rolesi Kullanim Kilavuzu

RKR 12/18/24 AKIM TRAFOSU BAGLANTI SEMASI

Sekil 1 Sekil 2 Sekil 3 Sekil 4

0G Sebeke 06 Sebeke 06 Sebeke 06 Sebeke

AG
Sebeke / Sebeke
CT. | () CT.
Kompansator g i
N VA% Kompansator N Kompansator
Isletme Yiikleri Isletme Yiikleri Isletme Yiikleri Isletme Yiikleri
Yanlig Baglanti Yanlis Baglanti Yanlig Baglanti Dogru Baglanti

Panodaki kompansatér kademelerinin beslemeleri akim trafolari baglanti noktalarindan daha once alinmissa
kompansatorlerin (kondansator veya reaktor) akimlari, akim trafolarinin primerinden gegmediginden, dogal olarak
cihaz kademelerin akimini géremeyecektir. Bu durumda, kurulum yapilamayacaktir. Akim trafolar1 Sekil 4’te

gosterildigi gibi baglanmalidir.

Akim trafolar igletmenin ana salterinin hemen ¢ikisgina yerlestirilmelidir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

Kullanic1 Erisim Seviyeleri

Cihaz, kullaniciya ti¢ farkli erisim seviyesi sunmaktadir. Bu erisim seviyeleri
meniiye girince birinci satira, daha sonraki alt meniilere girince ikinci satira
yazilarak gosterilir. Buna ek olarak, kullanici, 3. satirda belirli araliklarla yanip
sonmekte olan se¢imi rahatlikla belirleyebilir. Toplamda ii¢ farkli kullanici erigim
seviyesi bulunmaktadir:

Yalin Sevive: En basit kullanici modudur. Ilk

kurulumdan sonra cihaz bu modda c¢alismaya
baslar. Eger “Usta” veya “Ileri” erisim seviyesi
PIN’leri girilirse, cihaz bu moddan ¢ikar. Bu modda
kullanicinin ayarlar goriintiileme ve degistirebilme
yetkileri kisitlanmistir. Kullanici, sadece okunan
elektriksel  biiytikliikleri, kademe  gii¢lerini,
alarmlar1 gozlemleyebilir.

Sekil 2.1. Menlye girildiginde birinci
satirda gorilen “Yalin” erisim seviyesi

Usta Seviyesi: Kullanict moduna ek olarak cihazda
birtakim ayarlarin da yapilabildigi moddur. “Yalin”
modundan, 4 haneli “Usta” PIN’i ile girilerek
“Usta” moduna gegcilebilir. Istenirse bu PIN, PIN

ayarlar1 meniisiinden degistirilebilir.

Varsayilan PIN “0000” olarak belirlenmistir.

Sekil 2.2. Meniiye girildiginde birinci
satirda gorilen “Usta” erisim seviyesi

Ileri_Seviye: En gelismis kullanict modudur.
Cihazla ilgili tiim ayarlarin yapilabildigi moddur.
“Yalin” ve “Usta” modundan, 4 haneli “Ileri
Seviye” PIN girilerek “Ileri Erisim Seviye’sine
gecilebilir. Istenirse bu PIN, PIN ayarlan
meniisiinden degistirilebilir.

Cihaz, “Usta seviyesi” veya “Ileri Seviye” modunda
iken, mentiden ¢iktiktan 5 dakika sonra otomatik

olarak “Yalin Seviyesi’ne geger. sekil 2.3. Mendye girildiginde birinci
satirda goriilen “ileri” erisim seviyesi

Varsayian PIN “1000” olarak belirlenmistir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

1. Hizli Menii

Bu menii, ¢ok kullanilan alt meniilerin, hizli erisime imkan vermesi
amaciyla bir araya toplandigi bir ana meniidiir. Igerisinde kademe
glicleri, kademe tanima ve kontrol imkanmin bulundugu kademe
meniisi, cevap siiresi, Kurulum ve Modbus Adres mentiileri bulunur.

1.1. Kademe (Step) Meniisii

Kademeler ile ilgili giic degerlerini goriintiilemek, kademe tanima
islemlerini baslatmak, manuel olarak kademeleri devreye almak ve
devreden ¢ikarmak gibi islemlerin kolaylikla yapilabildigi meniidiir.

1.1.1. Kademe (Step) Giigleri
Kademe Giigleri mentisii, sistemde hangi kademelerin bulundugu ve

kademe giiclerinin gosterildigi mentidiir. Yukar1 ve Asag1 Ok tuslarini
kullanarak tiim kademeler sirastyla goriintiilenebilir.

1.1.2. Kademe (Step) Tanima
Kademe tanima ile sisteme bagli olan kondansator ve reaktor

gruplarinin taninmasi geceklestirilir. Menii icerisinde kademeleri
hepsini veya segilen bir tanesini tanima imkéni1 sunlur.

1.1.2.1. Kademelerin Hepsini Tanima
Kademe tanima ile sisteme bagli olan tiim kondansator ve reaktor

gruplarinin taninmast gegeklestirilir. Otomatik tanima metodu ile
calisir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rolesi Kullanim Kilavuzu

1.1.2.2. Tek Kademe Tanima
Bu alt menii ile istenilen kademe segilir ve secilen bu kademenin

taninmasi gergeklestirilir.

1.1.3. Manuel Kademe (Step) Kontrolii
Secilen kademeyi devreye alarak, kademedeki kompansatoriin

(kapasitor veya reaktor), o kademeye bagli olan sigorta ve
kontaktoriin de ¢alisip calismadigini kontrol etmek icin bu meniiden
yararlanilir.

1.2. Cevap Siiresi

Cevap siiresi mentisii ile cihazin endiiktif ve kapasitif bolgede sisteme
kac¢ saniye igerisinde cevap verecegi ayarlanir. Cevap siiresi arttik¢a
cihazin cevap verme hizi azalir, azaldikga hiz1 artar. Ornegin; hizli
yiik degisimi olan yerlerde cevap siiresi diisiik tutulur.

Varsayilan cevap siiresi 2 saniyedir.

1.3. Modbus Adresi

Modbus Adresi meniisii cihazin  Modbus protokolii ile
haberlesebilmesi i¢in gerekli olan Modbus Adresinin goriintiillendigi
ve ayarlarlandig1 mentidiir.

NOT: Modbus Adresi 1-247 araliginda ayarlanabilir. Bu meniide
degisiklik yapabilmek icin kullanict erisim seviyesinin “Ileri” olmasi
gerekmektedir. Varsayilan Modbus Adresi “1”dir.

1.4. Kurulum (Setup)
Kurulum ile gerilim, akim ve kademe baglantilar1 kontrol edilir,

sistemin diizglin ¢aligmasina engel olusturacak bir durum var ise bu
durum hakkinda kullaniciya bilgi verilir. Bu menii ile kurulum
gergeklestirilir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

2. PIN

PIN meniisti, farkli kullanici tipleri arasinda gegis yapmak i¢in veya
yeni bir PIN belirlemek i¢in kullanilir.

2.1. PIN Gir
Farkl1 kullanici tipleri arasinda gecis yapmak i¢in kullanilan PIN’in

girildigi I meniisiidiir.

2.2. Yeni PIN

PIN’lerin degistirilebildigi EIS® meniisidir. PIN degistirme
isleminde, yeni PIN belirlenirken ilk haneden baslanarak yon tuslar
ile rakamlar 0-9 arasinda degistirilir ve segilen rakam Giris Tusu ile
onaylanir. Bu islem, 4 hanenin hepsi i¢in tekrarlanir ve en son yine
Giris Tusuna basilarak PIN onaylanir.

3. Olaylar
Cihaz baz1 durumlar hakkinda kullaniciy: bilgilendirmek igin alarm

ve uyar1 Uretir. Olusturulan alarmlarin detaylar1 alt meniilerde
verilmektedir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rolesi Kullanim Kilavuzu

3.1. Listele
Bu meniide hangi olaymn (alarm veya uyar1) olustugu ve kag¢ kere

olustugu bilgileri listelenmektedir. Bu alt meniiniin icerisine Giris
Tusu ile giris yapildiginda, olusmus olan olaylara ait hata kodlar
gorilintiilenebilir. Ekran, bu menii i¢erisindeki ekran belli araliklarda
| - o e - W degisir. ilk ekranin
' = ikinci satirinda
olaymn sira numarast
(bu numara alarm
hata kodu degildir, karistirmayiniz.), lg¢ilincl
satirda ise olusan olaya ait hata kodu goriiniir.
Ikinci ekranda ise isbu hatanin kac defa
tekrarlandig1 gézlemlenebilir. Bahsedilen hata kodlarinin anlamlarina “Alarm Hata Kodlar
Tablosu”ndan (sf. 48) erisebilirsiniz.

3.2. Set Degerleri

Bu meniide alarm olusturacak bazi durumlarin (Distik Gerilim,
Yiiksek Gerilim, Yiksek Sicaklik) alarm olusturma degerleri
goriilmekte ve degistirilebilmektedir.

NOT: Bu meniide degisiklik yapabilmek icin “Ileri” modunda
olmaniz gerekmektedir.

3.2.1. Diisiik Voltaj Siniri

Cihazin, belirlenen gerilim degerinin altinda alarm vermesi igin
gerekli ayarlamanin yapildig1 mentdiir.
Fabrika ¢ikist olarak bu deger 180 V olarak ayarlanmistir.

!
e-! Eu@n « L3

3.2.2. Yiiksek Voltaj Siniri
Cihazin, belirlenen gerilim degerinin {iistiinde alarm vermesi igin

gerekli ayarlamanin yapildigi meniidiir.
Fabrika ¢ikisi olarak bu deger 250 V olarak ayarlanmistir.

0017 11 _ [
), 10, s

Export
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

ST

3.2.3. Yiiksek Isi Siniri

Cihazin, belirlenen sicaklik degerinin iistiinde alarm vermesi igin
gerekli ayarlamanin yapildigr meniidiir. Fabrika ¢ikisi olarak bu
deger 50 V olarak ayarlanmstir.

4w

3C
e
Th

3.3. Sil
Bu menii ile cihaza kaydi yapilan olay kayitlar1 silinir.

4. Kademe (Step)

Kademeler ile ilgili gii¢c degerlerini goriintiilemek, manuel olarak gii¢
degerlerini degistirmek, kademe tanima islemlerini yapmak, manuel
olarak kademeleri devreye almak gibi islemlerin kolaylikla
yapilabildigi meniidiir.

4.1. Kademe (Step) Giicii

Kademe Giicleri mentisii, sistemde hangi kademelerin bulundugu ve
kademe giiclerinin gosterildigi meniidiir. Yukar1 ve Asagi Ok tuslarin
kullanarak tiim kademeler sirasiyla goriintiilenebilir. Giris Tusu ile
manuel olarak ilgili kademenin giicii degistirilebilir.

Elle kademe girisi i¢cin cihazin erigim seviyesi “ileri” olmalidir.

4.2, Kademe (Step) Tanima
Kademe Tanima Meniisii 3 alt meniiden olusmaktadir.
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4.2.1. Tim Kademeler
Bu alt menii ile tiim kademelerin taninmasi gergeklestirilir.

Kullaniciya ii¢ farkli tanima metodu sunar. Meniiye giris yapmak i¢in
Giris Tusu ile ana meniiye girilir. Ana meniiden B meniisiine
girilir ve ok tuglar1 yardimau ile (R alt meniisiine gelinir. Girig Tusu
ile giris yapilir. Ardindan, I alt meniisiine girilir.

4.2.1.1. Akilli (Otomatik) Tanima
Bu metot 6nce ¢ekili olmayan bostaki kademeleri tanir daha sonra

kompanzasyon i¢in kullanilmakta olan kademeleri tanir. Boylece
kompanzasyon ile kademe tanimay1 ayni anda yapilabilmektedir.

4.2.1.2. Sirali Tanima
Kademeler ¢ekili iken sirali tanima baslatildiginda, cihaz ilk

kademeden baglayarak tanima islemini baglatir. Cekili olan
kademeye gelince ilgili kademeyi birakir ve devam eder. lgili
kademenin desarj siiresi bittikten sonra tekrar cekerek tanima
islemini gerceklestirir.

4.2.1.3. Seri Tanima
Seri tanima metodudur. Kompanzasyon i¢in kullanilan tim

kademeler birakilir ve sirayla tanima islemi gergeklestirilir.

4.2.2. Tek Kademe Tanima
Bu alt menii ile istenilen kademe segilir ve sadece secilen kademenin

taninmasi gergeklestirilir. Meniiye ulasmak igin EEE yolu izlenerek
giris yapilir. Ekrandan ok tuslar1 yardimiyla istenilen kademe

numarasina gelinir ve Giris Tusuna basarak istenilen kademenin
tanima iglemi baslatilir.
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4.3. Kademe (Step) Kontrol
Secilen kademeyi devreye alarak, kademenin ve ilgili sigortanin ve

dahi ilgili kontaktdrlerin calisip calismadigini kontrol etmek icin
kullanilir.

Expaort

Expart

4.4. Kademe (Step) Ayarlan

Kademelerle ilgili birtakim ayarlamalarin yapildigi mentidiir.

4.4.1. Desarj Siiresi

Kapasitif karakteristikli kademelerin devreden c¢ikartildiktan sonra
tekrar devreye alinabilmesi i¢in gereken desarj bekleme siiresinin
ayarlandig1 mentidiir.

4.4.2. Kademe Ortag
Kademe gruplarinin ortak kontaktor beslemelerinin otomatik olarak

kontrol edilip edilmeyeceginin ayarlandig: meniidiir. Role varsayilan
olarak otomatik kontrol igslemini yapmaktadir.

4.4.3. Es Yaslandirma
Kondansator kademelerinin Omriiniin artmast ve verimliligi i¢in

caligma Omiirlerini miimkiin oldugunca esitlemeye yarayan meniidiir.
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4.4.3.1. Kontrol
Es kondansatorlerin  Omiirlerini uzatmak icin, devrede kalma

stirelerini esitleme 6zelliginin aktif veya pasif edildigi mentdiir.

4.4.3.2. Yiizde
Kondansatorleri es kabul etmek igin faz giicleri arasindaki farkin

ylizde ka¢ oldugunun ayarlandigi mentdiir.

4.4.4. Kademe Ara Siiresi . o . .
Kompanzasyon sirasinda iki kademenin degisimi arasindaki siirenin

ayarlandig1 mentidiir.

4.4.5. Otomatik Kademe Tanima Ayari
Otomatik tanima ayar1 devrede iken rdle kompanzasyon sirasinda

kademelerde istatistiksel olarak bir sorun gozlemlediginde kademe
tanimaya yonlenir ve kademeleri taniyarak panodaki kademe
sorunlarini tespit eder. Varsayilan olarak, otomatik tanima ayar1 devre
disidir.

5. Ayarlar

Ayarlar meniisii, cihaza ait kompanzasyon, Modbus, ekran ayarlari
gibi bir¢ok ayarin yapildig1 ve bunlarin yani sira cihaza ait birtakim
bilgilerin goriintiilenebildigi meniidiir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

5.1. Trafo

Menii igerisinde akim ve gerilim trafolartyla ilgili diizenlemeler
yapilabilir.

5.1.1. Akim Trafo Degeri

Menii igerisinde Akim Trafo Degeri goriintiilenebilir. = yolu
izlenerek giris yapilabilir. Asagi ve yukar1 yon tuslar1 kullanilarak,

akim trafosu istenilen degere getirilebilir. Giris Tusuna basilarak
istenilen deger segilir.

Degerler, sayfa 46°de bulunan “Alkim Trafo Tablosu™na gore
ayarlayabilir. Fabrika c¢ikisi akim trafo degeri 5/5 A olarak
ayarlanmistir.

5.1.2. Gerilim - Akim Eslegmesi

Menii, hangi fazdaki gerilimin hangi fazdaki akim ile eslestigini
gosterir. Bu mentideki referans bilgilere dikkat edilerek fizksel olarak
ilgili fazin nereye baglandigi tespit edilir.

5.1.3. Akim Trafo Yonii
Meniide, akimlarin yonleri goriintiillenmektedir.

Akim y0nii negatif ise - isareti ile, pozitif ise B ile ifade edilmektedir.

Ok
- e

SC.O0NE

5.1.4. Hat Gerilimi
Meniide bulunan degerler arasindan hat gerilimi ayarlanir.

Degerler, sayfa 47°te bulunan “Hat Gerilimi Tablosu”na gore O m O
ayarlayabilir. Fabrika ¢ikis1 hat gerilimi degeri 400 V olarak
ayarlanmistir.
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5.1.5. Olgme Gerilimi
Meniide bulunan degerler arasindan dlgme gerilimi ayarlanir.

Degerler, sayfa 47°te bulunan “Olcme Gerilimi Tablosu “na gére
ayarlayabilir. Fabrika ¢ikis1 6lgme gerilimi degeri 400 V olarak
ayarlanmigtir

5.1.6. Akim Trafo Mod Meniisii
Meniide, akim trafo modu sadece gozlenebilmektedir. Burada 4 farkli

mod mevcuttur. Meniiden;
[ modu secilmis ise, akim yonleri pozitif kabul edilmektedir.
B modu secilmisse, akim yOnleri otomatik olarak tespit edilecektir.
modu secilmigse, akim yonleri negatif kabul edilmektedir.
modu se¢ilmigse, mevcut akim yonii ters ¢evrilir.

5.2. Program

Bu meniide kompanzasyon ile ilgili ayarlarin programlanmasi
yapilabilmektedir.

5.2.1. Ceza Limitleri
Ceza Limitleri meniisii cihazin kompanzasyonu hangi reaktif limitleri

g0z Oniinde bulundurarak yapacaginin ayarlandigi meniidiir. Endiiktif
/ kapasitif yiizdelik, bu limit degerlerinin disina ¢ikarsa ilgili cevap
stiresi tamamlandiginda, sayet bu limit degerlerinin icerisindeyse ve
daha uygun bir ¢oziim olmas1 halinde cihaz, normal cevap siiresi
dolduktan sonra kompanzasyon cevabii {ireterek kademelerini
degistirir. Bunun sebebi, gereksiz kademe degisimine engel olmaktir.

—

L

NOT: Endiiktif ve Kapasitif limit %1 ile %50 arasinda ayarlanabilir.

5.2.1.1. Endiiktif Sinir Degeri
Endiiktif limitin ayarlandigi meniidiir. Giris Tusu ile meniiye giris

yaptiktan sonra, yon tuslar1 yardimiyla istenilen deger segilir ve tekrar
Giris Tusu ile bu deger kaydedilir.

Fabrika ¢ikisi endiiktif sinir degeri %8 olarak ayarlanmistir.
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5.2.1.2. Kapasitif Sinir Degeri
Kapasitif limitin ayarlandigi mentidiir. Girig Tusu ile meniiye giris
yaptiktan sonra, yon tuglar1 yardimiyla istenilen deger secilir ve tekrar
Giris Tusu ile bu deger kaydedilir.

Fabrika ¢ikigi kapasitif sunir degeri %12 olarak ayarlanmistir.

5.2.2. Cevap Siiresi
Cevap siiresi meniisii ile cihazin sisteme hangi siire araliklarinda

kompanzasyon cevabi iiretecegi ayarlanir. Ug alt meniiden olusur.
Cevap siiresi arttikca cihazin cevap verme hizi azalir; cevap siiresi
azaldikg¢a cevap hizi artar.

Omegin; hizl yiik degisimi olan yerlerde cevap siiresi diigiiriilmelidir.

5.2.2.1. Endiiktif Cevap Siiresi
Cihazin, endiiktif yiiklere kars1 verecegi yeni bir cevap i¢in gegmesi

gereken siirenin belirlendigi mentidiir.

Fabrika ¢ikisi endiiktif cevap siiresi 2 saniye olarak ayarlanmistir.

5.2.2.2. Kapasitif Cevap Siiresi
Cihazin, kapasitif yiiklere kars1 verecegi yeni bir cevap igin gegmesi
gereken stirenin belirlendigi meniidiir.

Fabrika ¢ikigi kapasitif cevap siiresi 2 saniye olarak ayarlanmigtir.

5.2.2.3. Normal Cevap Siiresi
Cihazin, normal durumdayken varsa buldugu daha iyi cevabi devreye

almasi i¢in gegmesi gereken silirenin belirlendigi mentidiir.

Fabrika ¢ikigi normal cevap siiresi 120 saniye olarak ayarlanmistir.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rolesi Kullanim Kilavuzu

5.2.3. Ek Gii¢
Cihaza ek yiik tanimlanabildigi ve isbu ek yiikiin ne kadar siire etkin

olmasi gerektiginin belirlenebildigi iki alt meniiden olusur.

5.2.3.1. Gii¢
Bu menii cihaza ek reaktif yiik tanimlayabilme olanagi vermektedir.

Eger, li¢ fazin toplam giicii (kVAr) olarak girilebilen ek reaktif yiik
tanimlanir ise cihaz bu ek yiikii gozeterek kompanzasyon yapar.

5.2.3.2. Siire
Sisteme bir ek reaktif ylik tanimlanmigsa ve bu yiikiin belirli bir siire

etkin olmasi isteniyor ise ek reaktif yiik siiresi meniisiinii kullanarak
ayarlanabilmektedir. Deger, 0 ise ek gii¢ siiresiz olarak tanimlanir.

NOT: Bu meniide degisiklik yapabilmek icin “Ileri” modunda
olmaniz gerekmektedir.

5.2.4.Hedef Cos(9)
Bu menii cihazin, isletme sebekeye bagliyken ulasmasi gereken

cos(p) degerinin ayarlanabilmesi olanagini verir. Cihaz, ayarlanan
bu hedef cos(¢) degerine gore kompanzasyon yapmaktadir.
Varsayilan fabrika ¢ikis cos(¢) degeri 1.000°dur.
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5.2.5. Jenerator
Bu menii ile jeneratér devreye girdigi zaman cihazin

kompanzasyonu nasil yapacaginin ayarlandigr meniidiir.
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5.2.5.1. Program
Bu menii ile jenerator devreye girdigi zaman, cihazin “Jenerator”

modunda kompanzasyon yapma 6zelliginin devreye alindigini veya
devre dis1 birakildigini gdsteren ve ayarlayan meniidiir.

5.2.5.2. Jenerator Cos(¢)
Cihaz jeneratér modunda kompanzasyonu bu meniide ayarlanan

Jeneratér Cos(¢) degerine gore yapmaktadir. Yukari ve asagi
tuslariyla, ilgili cos(¢) degeri secilir.

5.2.6. Histerezis
Histerezis meniisii ile “Endiiktif”, “Kapasitif” ve “Normal”

durumlart i¢in histerezis orami ayarlanabilir. Cihaz, histerezis
meniisii ile girilen histerezis degerine kadar tolerans gosterir ve
mevcut kompanzasyon durumunda degisiklik yapmaz. Boylece
kademelerin 6mrii uzatilmis olur.

NOT: Endiiktif, Kapasitif ve Normal Histerezis oranlarimi “Usta”

’

modunda goriintiilenebilir, degisiklik ise sadece “Ileri” modunda

iken yapilabilmektedir.

5.2.6.1. Endiiktif Histerezis Orani
Endiiktif histerezis oranminin goriintiilendigi ve degistirilebildigi

meniidir. Giris Tusu ile meniiye giris yaptiktan sonra, yon tuslari
yardimiyla istenilen deger seg¢ilir ve tekrar Giris Tusu ile bu deger
kaydedilir.

NOT: Endiiktif Histerezis Orani %5 ile %50 arasinda ayarlanabilir.
Fabrika ¢ikisi endiiktif histerezis orant %20 olarak ayarlanmigtir.

5.2.6.2.Kapasitif Histerezis Orani

Kapasitif histerezis oraninin goriintiilendigi ve degistirilebildigi
menidiir. Giris Tusu ile meniiye giris yaptiktan sonra, yon tuslari
yardimiyla istenilen deger segilir ve tekrar Giris Tusu ile bu deger
kaydedilir.

NOT: Kapasitif Histerezis Orant %5 ile %50 arasinda [
ayarlanabilir. Fabrika ¢ikisi kapasitif histerezis orani %20 olarak |
ayarlanmuistir.
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5.2.6.3. Normal Histerezis Orani
Normal histerezis oranmin goriintiilendigi ve degistirilebildigi

mentdiir. Giris Tusu ile meniiye giris yaptiktan sonra, yon tuslar
yardimiyla istenilen deger segilir ve tekrar Giris Tusu ile bu deger
kaydedilir.

4F ow R ww
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NOT: Normal Histerezis Orant %3 ile %50 arasinda ayarlanabilir.
Fabrika ¢ikigi normalde histerezis oramt %10 olarak ayarlanmustir.

5.2.7. Kompanzasyon Histerezisi .
Bu menii ile kompanzasyon histerezisinin minimum degeri ayarlanir.

Ornegin; 25 VAr olarak ayarlanan Minimum Kompanzasyon
Histerezisi, 25 VAr’dan kiigiik olan histerezis degisikliklerine cihaz
cevap uretmez.

NOT: Bu meniide degisiklik yapabilmek icin “Ileri” erisim seviyesi
modunda olmaniz gerekmektedir.

5.2.8. Minimum Ham Histerezis Degeri
Minimum ham histerezis degerinin goriintiilenebilecegi meniidiir.

Uzmanlar i¢in verilmistir.

5.3. MODBUS

Modbus meniisii cihazin Modbus protokolii ile haberlesebilmesi i¢in
gerekli olan Modbus ayarlarinin goriintiilendigi ve degisikliklerin
yapildig1 meniidiir.

5.3.1. Modbus Adresi

Modbus Adresi meniisii cihazin Modbus protokoli ile
haberlesebilmesi i¢in gerekli olan Modbus adresinin goriintiilendigi
ve degistirilebildigi meniidiir.

NOT: Modbus Adresi 1-247 araliginda ayarlanabilir. Bu meniide
degisiklik yapabilmek icin kullamici seviyesinin “Ileri”  olmasi
gerekmektedir. Cihazin fabrika ¢ikist Modbus Adresi 1 dir.
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5.3.2. Baud Rate Hizi
Hiz mentisiinde, cihazin Modbus haberlesme hizi (Baud Rate)

belirlenmektedir. Yon tuslari ile hizlar degistirilebilir ve istenilen
haberlesme hiz1 Giris Tusu ile secilebilir.

§-.0¢ secilirse haberlesme hiz1 4800 bps olur.

§o.08 secilirse haberlesme hiz1 9600 bps olur.

‘ " segilirse haberlesme hizi 19200 bps olur.

B secilirse haberlesme hiz1 38400 bps olur.

§5 0 secilirse haberlesme hiz1 57600 bps olur.

‘ " secilirse haberlesme hiz1 115200 bps olur.

- secilirse haberlesme hiz1 256000 bps olur.

NOT: Cihazin fabrika ¢tkist Modbus hizi 19200 bps dir.

5.4. Ekran Ayarlan

Ekran ayarlar1 meniisii, cihazda gosterilen elektriksel biiyiikliiklerin
ekranda goriintiilenmesi ile ilgili ayarlarin yapildigi meniidiir.

5.4.1. Ekran Gésterge indeksi
Cihaz ekraninda daimi olarak gézlemlenmek istenen biiyiikligiin

belirlendigi mentidiir.

5.4.2. Dil Meniisii
Bu menii ile ¢esitli diller segilebilir ve segilen dile gore cihaz

kullanilabilir. Fabrika ¢ikis1 dil segenegi Tiirkce olarak ayarlanmustir.
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- P meniisiinde, elektriksel biiylikliiklerin calisma ekraninda
gorlintiillenmesi ile 1ilgili ayarlar yapilir. Bu meniide, Fro
(Profesyonel), FuLl (Full) ve EREE (Sade) olmak tizere ii¢ tane mod
vardir. Eger, == modu secilirse, elektriksel parametrelerin tamami
caligma  ekraninda yon tuslarn  yardimiyla  degistirilerek
gorilintiilenebilirler. Eger, R modu secilirse, export degerleri
disindaki parametrelerin hepsi calisma ekraninda goriintiilenebilir.
Eger, B modu secilirse, ¢calisma ekraninda demand, min-max
degerleri disindaki elektriksel parametreler gosterilmektedir.

Sade Modda calisma ekraninda gosterilen degerler:

e Faz-notr gerilimi, Faz-faz gerilimi, Faz akimi ve Frekans

e Aktif giig(P), Reaktif gii¢ (Q) (Endiiktif-Kapasitif)

e Cos(), Faz faz anlik reaktif oranlar, Toplam reaktif enerji orani, Devreye alinan kademe
gliclerinin gosterimi

e Endiktif/Kapasitif orani, Toplam aktif enerji, Toplam reaktif enerji (Endiiktif-Kapasitif)

NOT: Cihazin fabrika ¢ikis ¢alisma ekrani sade moddur.

Gelismis Modda calisma ekranina eklenen degerler:

e Faz-Notr Gerilim Demandlari, Akim Demandlari, Aktif Gii¢ (P) Demandlari, Reaktif Giig
(Q) Demandlar1 (Endiiktif-Kapasitif)

e Faz-Notr Maksimum-Minimum Gerilimleri

e Maksimum-Minimum Akim Degerleri

e Maksimum-Minimum Aktif Giig(P), Maksimum-Minimum Reaktif Giig(Q) (Endiiktif-
Kapasitif)

Full Modda calisma ekranina eklenen degerler:

e Toplam Aktif Enerji Export Degerleri, Toplam Reaktif Enerji Export Degerleri
(Endiiktif-Kapasitif)

e Faz-Notr Gerilim Demandlariin Export Degerleri

e Akim Demandlarimin Export Degerleri

e Aktif Gli¢ (P) Demandlarinin Export Degerleri, Reaktif Gii¢ (Q) Demandlarinin Export
Degerleri (Endiiktif-Kapasitif)

e Faz-Notr Maksimum-Minimum Gerilimlerinin Export Degerleri

e Maksimum-Minimum Akimin Export Degerleri, Maksimum-Minimum Aktif Giig(P)
Export Degerleri, Maksimum-Minimum Reaktif Glig(Q) Export Degerleri (Endiiktif-
Kapasitif)
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5.4.4. Ekran Déngiisii
Bu meniide, ¢alisma ekraninda endekslerin gegis stireleri ile ilgili

ayarlar yapilir. Menil igerisine giris yapilinca karsiniza, ot o]
(otomatik), Lobo (logo) ve So-E (stire) secenekleri ¢ikacaktir.

5.4.4.1. Otomatik
Eger bu meniide e secilirse, calisma ekranlar1 otomatik olarak
degisir.

5.4.4.2. Logo
Eger bu meniide CuEL] secilirse, caligma ekranlari otomatik olarak
isletme logosu ile degisir.

5.4.4.3. Siire
Stire modu ile otomatik degisim siiresi (1 — 180sn. arasi)

ayarlanabilir.

Fabrika ¢ikisi bu deger 180 saniye olarak ayarlanmstir.

5.5. Profesyonel Ayarlar
Bu menii daha gelismis ayarlarin bulundugu mentidiir.
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5.5.1. Cihaz Off-On
Cihazin menii iizerinden kapatilip yeniden baslatilmasini saglayan

meniidiir. Bu sekilde yapildiginda ¢ekili kademeler kontrollii bir
sekilde birakilir.

5.5.2. Fabrika Ayarlar
Cihazin fabrika ayarlarina bu menii yardimi ile dondiirtilebilir.

5.5.3. Cihaz Reset
Cihaza reset atmaya yarayan meniidiir. Reset atildiktan sonra cihaz,

kutusundan ¢ikarildigi  hale getirilip, kurulum asamasindan
baslayarak c¢aligir.

OO

-

gl

5.5.4. Kazang Carpani
Akim kazang carpaninin goriintiilenebildigi meniidiir. Uzmanlarin

erisimi i¢in konulmustur.

5.5.5. Reset Cevap Siiresi
Cihaz reaktif smirlart icerisinde iken endiiktif ve kapasitif cevap

sirelerinin ne kadar siire sonra resetleneceginin ayarlandigi
parametrenin bulundugu meniidiir. Uzmanlar i¢in konulmustur.
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5.5.6. Next Cevap Siiresi
Rolenin {irettigi cevap, ayarlanan reaktif limit degerlerinin disinda

kaldigt durumlarda bir sonraki ¢6ziim i¢in ne kadar siire
bekleyeceginin ayarlandigi parametrenin bulundugu meniidiir.
Uzmanlar i¢in konulmustur.

5.5.7. Yeni Cevap Siiresi
Cihaz reaktif sinirlarinin igerisindeki ilk normalde cevap siiresinden

sonraki cevap lretim periyodunun ayarlandifi parametrenin
bulundugu meniidiir. Uzmanlar i¢in konulmustur.

N

5.5.8. Gelistirici Meniisii
Gelistiricinin ayarlamalarin1 yapacagi meniidiir. Teknik bilginiz

olmadan, uzman kontrolii disinda bu menii de gezinti ve ayarlama
yapmayiniz.
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5.6. Bilgi
Bu meniide, cihazin seri numarasi m, yazilim stirlimi @,
donanim siiriimii EREE, parametre versiyonu A erisim seviyesi

m, dil ayarlar m, calisma saati m, reset status [Tl

bilgileri bulunmaktadir.

6. Gii¢ Akig Profili

Gii¢ Akis Profili meniisii isletmenin gektigi reaktif gii¢ drneklerinin
listelendigi boliimdiir. “Gii¢ Ornekleri” alt meniisii ile bu listeye
ulagilabilir. Giris Tusu vasitasi ile bu 6rnekler “Siireye Gore”,
“Endiiktife Gore”, “Kapasitife Gore”, “Enerjiye Gore” ve “Orana
Gore” siralanabilmektedir.
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6.1. Ornek

Gl¢ Akis Profili Orneklerinin gliclerinin  ve yiizdeliklerinin
gozlemlendigi meniidiir.

B
«

6.2. Sil
Kaydedilmis Gli¢ Akis Profili 6rneklerinin silindigi bir alt meniidiir.

6.3. Yiizde Limit

Gii¢ Akis Profili’ndeki 6rnekler bu yiizde limit degerine gore ayrilir.
Ornekler arasindaki yiizdelik fark bu yiizdelik limitten biiyiik ise
cihaz gii¢ akis profilinde gilincel 6rnek i¢in yeni bir kayit yeri ayirir.
GAP doldukga cihaz, profilde yeni 6rneklere yer agmak i¢in yiizdeligi
otomatik olarak artirip drnekleri tekrar degerlendirir.

=<
=

a
==
=0

7. Analizor
Cesitli degiskenlerin kaydedilmis degerlerini silmek i¢in kullanilan
mentdiir.

7.1. Enerji Degerlerini Sil

Enerji degerleri sifirlamak isteniyorsa, yon tuslari ile EuEL
secenegine gelinir ve bu secenek Giris Tusu ile onaylanir. Boylece
enerjiler silinmis olur.
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7.3. Tepe Degerlerini Sil

Elektriksel biiyiikliiklere ait, minimum ve maksimum degerlerin

silindigi meniidiir. Bu meniide, Giris Tusu ile S L secilirse, mevcut
elektriksel biytikliklere ait minimum ve maksimum degerler

silinecektir.

7.4. Demand Degerlerini Sil

Mevcut demand degerlerinin silindigi meniidiir. Burada =
secilirse, karsiniza AR ve EEEE olmak iizere iki secenek
gelecektir. EEL] secilirse demand degerleri silinir.

8. Kurulum (Setup)

Kurulum ile akim, gerilim ve kademe baglantilar1 kontrol edilerek
sistemin diizglin ¢aligmasina engel olusturacak bir durum var ise bu
durum hakkinda kullaniciya bilgi verilir. Bu meni ile kurulum
ayarlari degistirilir ve kurulum gerceklestirilir.

Kondansatorlerle Kurulum i¢in Tavsiyeler:

Kondansatorlerle kurulum esnasinda
daha kisa siirede sonug¢ alabilmek igin
kondansatorleri ti¢ fazli biyiik giiclu
olanlardan baglayarak ilk kademelere,

reaktorler1 ise sondaki kademelere
baglamaniz tavsiye edilir.
Kompansatorler  (kondansatdr — veya

reaktor), karakteristikleri dikkate
almmaksizin, kanisik  bir  sekilde
kademelere yerlestirilirse;

kondansatorlerle yapilacak kurulumu
baslatmadan Once reaktorlerin besleme
sigortalarini kapatmaniz tavsiye edilir.

Reaktorlerle Kurulum i¢in Tavsiyeler:

Reaktorlerle kurulum esnasinda daha
kisa silirede sonu¢ alabilmek igin
reaktorleri li¢c fazli biyik giclu
olanlardan baslayarak ilk kademelere,
kondansatorleri ise sondaki kademelere
baglamaniz tavsiye edilir.

Kompansatorler  (kondansatér — veya
reaktor), karakteristikleri dikkate
alinmaksizin, karisik  bir  sekilde

kademelere yerlestirilirse; reaktorlerle
yapilacak kurulumu baglatmadan 6nce
kondansatorlerin besleme sigortalarini
kapatmaniz tavsiye edilir.

Fabrika ¢ikist varsayilan kurulum ayari, kondansatorlerle kurulum olarak ayarlanmistir.
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8.1. Kurulumu (Setup) Baslat
Manuel olarak kurulum EXSE meniisii altindaki EIEN secenegi ile
baslatilir.

i

I

—

i

" -

8.2. Kurulum (Setup) Ayarlan
Kuruluma ait tiim ayarlarin yapildigr mendidiir.

8.2.1.Tip
Kurulumun kapasitorlerle mi, yoksa reaktorlerle mi yapilacaginin

belirlenebildigi alt mentidiir. Fabrika c¢ikist olarak kapasitorlerle
kurulum yapacak sekilde ayarlanmistir.

A owe |

b e

NOT: Endiiktif karakteristikli kompansatérlerin agirlikli oldugu
panolarda reaktorler ile kurulum; kapasitif karakteristikli
kompansatorlerin — agirlikli  oldugu panolarda kapasitorler ile

- v

kurulum yapiimasi gerekmektedir.

8.2.2. Otomatik Gerilim - Akim Eslesmesi

Bu menii, M8 secenegi secilerek aktif edildiginde gerilim girisleri
ve akim girisleri cihaz tarafindan kurulum sirasinda otomatik olarak
eslestirilir. Fabrika ¢ikis olarak, otomatik eslesme devrededir.

8.2.3. Test Sayisi
Kurulum esnasinda ka¢ basarili ol¢iim yapildiktan sonra karar

verileceginin belirlendigi meniidiir.
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8.2.4.0Otomatik Kontrol
Kurulum yapildiktan sonra rolenin baglantt degisikliklerini ve

hatalarin1 otomatik olarak kontrol edilip edilmemesinin belirlendigi
mentidiir. Fabrika ¢ikisi olarak bu ayar devre disidir.

8.2.5. Kurulumu Atla
Zorunlu hallerde ii¢ kurulum denemesinden sonra bu menii

yardimiyla kurulum kalici olarak atlatilabilir. Boylelikle kademe
tanimaya gegilebilir. Bu durumda sorumluluk operatdre aittir.

8.2.6.0Icii Akim Referansi
Cihazin akim referansinin hangi faz veya fazlar oldugunun

goriintiilendigi ve ayarlanabildigi mentdiir. Bu parametre ile L1, L2
veya L3 faz akimi referans alinip, role tek fazli olarak da
calistirilabilir.

8.2.7.Kurulum icin Olgme Hata Yiizdesi
Cihazin, kurulum sirasindaki 6lgme hatasinin yiizde olarak

ayarlanabildigi meniidiir.

8.3. Kurulum (Setup) Profesyonel Ayarlar
Cihazin kurulum ve temel ayarlar1 i¢in profesyonel ayarlarin

bulundugu meniidiir. Sadece uzmanlar tarafindan degistirilebilir
parametreleri igerir.
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8.3.1. Carpan Degeri
Kademe tanima ve kurulum i¢in hassasiyet ¢arpaninin ayarlandig

mentidiir. Bu carpan degeri, uzmanlar tarafindan degistirilebilir.

8.3.2. Kurulum Hassasiyeti
Kurulumun hangi hassasiyet degerinden basladiginin ayarlandigi

uzman menusudur.

8.3.3. Aktif Gii¢ Sinir Yiizdesi

Kurulumda gegerli olan minimum aktif giic degisiminin belirlendigi
yiizde parametresinin bulundugu meniidiir. Bu parametre, uzmanlar
tarafindan degistirilebilir.

8.3.4. Reaktif Gii¢ Sinir Yiizdesi
Kurulumda gegerli olan minimum reaktif giic degisiminin belirlendigi

yiizde parametresinin bulundugu meniidiir. Bu parametre, uzmanlar
tarafindan degistirilebilir.

8.3.5. Akim Fark Yiizdesi
Kurulumda gegerli olan minimum akim degisiminin belirlendigi

yiizde parametresinin bulundugu meniidiir. Bu parametre, uzmanlar
tarafindan degistirilebilir.

8.3.6. Akim Sinir Yiizdesi
Kurulumda gegerli olan minimum akim smir degerinin belirlendigi

yiizde parametresinin bulundugu meniidiir. Bu parametre, uzmanlar
tarafindan degistirilebilir.
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Olay isimleri

Olay Kodu

Olay isimleri

u.011 1. Hat Zayif A.510 1. Kademe Blogu Hatasi
U.012 2. Hat Zayif A.511 1. Kademe Blogu Faz 1 Hatasi
u.013 3. Hat Zayif A.512 1. Kademe Blogu Faz 2 Hatasi
U.021 1. Hat Gerilimi Sifir A.513 1. Kademe Blogu Faz 3 Hatasi
U.022 2. Hat Gerilimi Sifir A.520 2. Kademe Blogu Hatasli
U.023 3. Hat Gerilimi Sifir A.521 2. Kademe Blogu Faz 1 Hatasi
u.041 Kurulum Baslatildi. A.522 2. Kademe Blogu Faz 2 Hatasi
U.042 Kademe Tanima Baslatildi. A.523 2. Kademe Blogu Faz 3 Hatasl
U.050 Tim Kademeler Silindi. A.530 3. Kademe Blogu Hatasi
U.051 Enerji indeksleri Silindi. A.531 3. Kademe Blogu Faz 1 Hatasi
o U.052 Min-Max. Degerleri Silindi. A.532 3. Kademe Blogu Faz 2 Hatasi
< U.053 Demandlar Silindi. A.533 3. Kademe Blogu Faz 3 Hatasl
— U.054 Oranlar Silindi. A.540 4. Kademe Blogu Hatasi
EE U.055 GAP Degerleri Silindi. A.541 4. Kademe Blogu Faz 1 Hatasi
> u.061 GAP Sikistirildi. A.542 4. Kademe Blogu Faz 2 Hatasi
= U.071 Elle Kademe Girildi. A.543 4. Kademe Blogu Faz 3 Hatasi
u.072 Tanima Durduruldu.
uU.073 Kurulum Durduruldu. A.600 Asirt Akim
u.074 Varsayilan Degerler Ayarlandi. | o A.601 1. Hat Yiksek Akim
U.081 Hatali PIN Girildi. 5 A.602 2. Hat Yuksek Akim
U.082 PIN Degistirildi. S A.603 3. Hat Yiiksek Akim
U.083 Ozel PIN Girildi. 4 A.611 1. Hat Dusuk Gerilim
u.101 Kademe 1 Eklendi. i A.612 2. Hat Dustik Gerilim
U.102 |Kademe 2 Eklendi. <L | A613 [3.Hat Dusik Gerilim
U.103 Kademe 3 Eklendi. A.621 1. Hat Yiiksek Gerilim
A.622 2. Hat Yiksek Gerilim
A.201 Kademe 1 Degisti A.623 3. Hat Yuksek Gerilim
A.202 Kademe 2 Degisti A.630 Asiri Enduktif
A.631 Asiri Kapasitif
A.301 Kademe 1 Bozuldu A.632 Kapasitor Ekle
A.302 Kademe 2 Bozuldu A.633 Reaktor Ekle
o A.634 Akim Trafo Degeri Hatasi
5 A.401 Kademe 1 Dengesizligi A.635 Akim Trafo Yon( Degisti.
S A.402 Kademe 2 Dengesizligi A.636 Akim Trafo Baglanti Hatasi
04 A.637 Gerilim - Akim Eslesmemis
i A.501 Kademe Ortak 1 Hatasi A.638 ilk Kurulum Durduruldu.
< A.502 Kademe Ortak 2 Hatasi A.639 ilk Kurulum iptal Edildi.
A.503 Kademe Ortak 3 Hatasi A.700 Asiri Harmonik
A.504 Kademe Ortak 4 Hatasi A.701 Asiri Sicaklik
A.710 Modbus Erisimi Reddedildi.
A.507 Kademe Yok A.720 GAP Tablosu Dolu
A.508 Kademe Baglanti Hatasi S.Err Sistem Hatasi
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

RS-485 haberlesme igin kullanilacak kablonun asagidaki tabloya gore secilmesini dneririz.

Kablo Mesafesi Onerilen Kablo Alternatif Oneri

30 m'ye kadar 3*0,22 blendajli ve burgulu sinyal kablosu | CAT-5 Ethernet Kablosu

30 m Gsti 3*0,50 blendajli ve burgulu sinyal kablosu | CAT-6 Ethernet Kablosu

MODBUS HARITASI

Haberlegsme Parametreleri

BAUDRATE : 19200 BPS (varsayilan)
DATA BIiTS : 8
PARITY - NONE

STOPBITS : 1

Uzaktan erisimde Modbus lizerinden okunabilen, yazilabilen ve silinebilen parametreler
Modbus Haritalari tablosunda gosterilmistir. Tabloda R/W/E siitununda;

R — Parametre degerlerinin okunabildigini,
W — Parametreye yazilabildigini,
E — Parametre degerinin silinebildigini belirtmektedir.

Not: Parametre ayn1 zamanda birden fazla 6zellige sahip olabilir. Ornegin; siitunda R/W
yaziliysa, parametrenin hem okunabildigini hem de yazilabildigini belirtmektedir.

Modbus Haritast’na ulagmak igin: hitp://www.gruparge.com/rkrmb
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu

TABLOLAR
AKIM TRAFO PRIMER DEGER (X/5 A) TABLOSU

Indis Deger Indis Deger Indis Deger

0 5A 23 | 240A 47 | 1500 A
| 10A 24 | 250 A 48 | 1600 A
2 15A 25 | 300A 49 | 1800 A
3 20A 26 | 330A 50 | 2000 A
4 25A 27 | 350A 51 | 2200A
5 30A 28 | 360A 52 | 2400 A
6 40 A 29 | 400 A 53 | 2500 A
7 50A 30 | 450A 54 | 2600 A
8 60 A 31 | 500A 55 | 3000 A
9 70 A 32 | 520A 56 | 3200A
10 75 A 33 | 550A 57 | 3500 A
11 80 A 34 | 600A 58 | 3600 A
12 90 A 35 | 630A 59 | 4000 A

13 | 100 A 36 | 650A 60 | 4500 A
14 | 120A 37 | 700A 61 | 5000 A
15 | 125A 38 | 730A 62 | 5500 A
16 | 130A 39 | 750 A 63 | 6000 A
17 | 150A 40 | 800 A 64 | 6500 A
18 | 160A 41 | 900 A 65 | 7000 A
19 | 175A 42 | 1000 A 66 | 7500 A
20 | 180A 43 | 1100 A 67 | 8000 A
21 | 200 A 44 | 1200 A 68 | 8500 A
22 | 225A 45 | 1250 A 69 |10000 A
46 | 1400 A

Akim Trafosu Tablosu: Meni ve Modbus igin kullanilan bu tablodaki indislerin gosterdigi degerler, sekonder akimin
nominal degeri olan 5’e béliinerek akim trafo degeri hesaplanir. Orn: 12'inci indisli akim trafo degeri 90/5=18,
35'inci indisli akim trafo degeri 630/5=126'dIr.
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Reaktif Gii¢ Kontrol Rélesi Kullanim Kilavuzu
HAT GERIiLiMi DEGER TABLOSU

Deger indis Deger indis Deger

0 173V 17 850V 33 | 28500V
1 190V 18 900V 34 | 29250V
2 200V 19 | 1000V 35 | 30000V
3 208 V 20 | 3600V 36 | 30750V
4 220V 21 | 6300V 37 | 30800V
5 380V 22 | 7200V 38 | 31500V
6 400V 23 | 10500V 39 | 32000V
7 415V 24 | 11000V 40 | 32800V
8 440V 25 | 12000V 41 | 33000V
9 480V 26 | 13800V 42 | 33600V

10 500V 27 | 14000V 43 | 34500V
11 525V 28 | 15000V 44 | 35000V
12 550V 29 | 15800V 45 | 35400V
13 650V 30 | 17000V 46 | 36000V
14 690V 31 | 17500V 47 | 36200V
15 725V 32 | 24000V 48 | 38500V
16 800V 49 | 46000V

Hat Gerilimi Tablosu: Meni ve Modbus igin kullanilan bu tablodaki indislerin gosterdigi degerler hat gerilimi icin
secilebilir. Orn: 17'inci indisli hat gerilimi 850 V, 23'lincii indisli hat gerilimi 10500 V'dur.

OLCME GERILiMi DEGER TABLOSU

indis Deger indis Deger indis Deger
0 22V 8 110V 16 | 400V

1 25V 9 [120V 17 | 415V
2 30V o 173V 18 | 440V
3 33V 218 190V 19 | 480V
4 36V 12 | 200V 20 | 525V
5
6

40V 13 | 208V 21 | 600V
50V 14 | 220V 22 690V
/7 100V 15 | 380V 250 725V

Olgme Gerilimi Tablosu: Menii ve Modbus igin kullanilan bu tablodaki indislerin gdsterdigi degerler lgme gerilimi
icin secilebilir. Orn: 9'uncu indisli 8lgme gerilimi 120 V, 16'inci indisli 6lgme gerilimi 400 V'dur.
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